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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA MOTEP T1A
>YPOMENEZX KATKEAOIOPTEX ME KPEMATIEPA
SILEOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH £t ANCUCHOWYCH

VCMONMHUTENbHBIA MEXAHV3M [/18 PA3ABYMHDBIX BOPOT HA 3YBHATOM PEVIKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOUTYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR GIRIS KAPILARI iCIN AKTUATOR

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTEX XPHXHX KAI ETKATAXTAZHX

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE W SKCIITYATALNA

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

ﬂ DEIMOS AC A 600

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI

U K AZIENDA CON
SISTEMA DI GESTIONE
CERTIFICATO DA DNV GL
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Atencao! Ler atentamente as “Instrugdes “ que se encontram no interior! Mpocoxn! AladoTe pe mpoooxn Ti¢ “Mpoeidomomoel” oto eowtepikd! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BaumaHue!
BHuMaTenbHo npoutiTe HaxoaAwvecsa BHyTpn “UHCTpykumn”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



INSTALACAO RAPIDA - TPPHFOPH EFTKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURM

o~
)

2x0.75mm?2

#¥"= Cremalheira (FIG J), Kpepayiépa(FIG J),
Zebatka(FIG J), 3y6uatas peiika(FIG J),
Hiebenova ty¢(FIG J), Kremayer(FIG J).

DISPOSICAO DOS TUBOS, MPOETOIMAZIA ZQAHNQN, DISPOSICAO FIXACAO MOTOR, TPOETOIMAXIA XTEPEQXHX MOTEP,
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, PACMOJIOXEHUE TPYB, PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA, YCTAHOBKA KPEMJIEHUA ABUTATENA,
STAVEBNI PRIPRAVENOST, BORULARIN HAZIRLANMASI. PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU, MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI.

REMOCAO DO CARTER DE COBERTURA YOANEHUE 3ALUUTHOIO KAPTEPA
AO®AIPEZH KAAYMMATOZ ODSTRANENI KRYTU
ZDEJMOWANIE OSLONY KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI
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MONTAGEM MOTOR
TOMNOOETHXH MOTEP
MONTAZ SILNIKA
MOHTAX ABUTATENA
MONTAZ MOTORU
MOTOR MONTAJI

[7>10mm

4 ©

MONTAGEM ACESSORIOS TRANSMISSAO
TONOGETHEZH EEAPTHMATQN METAAOXHE
MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH
MOHTAX Y3/10B TPAHCMUCCUU

MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU
TRANSMISYON AKSESUARLARI MONTAJI

~

SaINO5NLY0d

VMINHVV3

FIXACAO BRACADEIRAS FIM-DE-CURSO (DX E SX)

ITEPEQXH ZTHPIFMATQN TEPMATIKQN,AIAAPOMHE (AEZ=. KAl APIZT.)
MOCOWANIE OBEJM ZDERZAKOW (PRAWY | LEWY)

KPEMJIEHWE CKOB KOHLIEBbIX YITOPOB (MPAB. U JIEB.)

UPEVNENI KONZOL KONC. SPINACU (PRAVY A LEVY)

LIMIT SVICLERI BRAKETLERI SABITLEME (SAG VE SOL)
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Nao fornecidas
Aev SiatiBetal

Nie dostarczane w zestawie
He BXOAWT B KOMMMEKT MOCTaBKM
Neni soucasti dodavky
Tedarik dahilinde degil
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MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

OacionadorDEIMOS ACA 600 proporcionaumaamplaversatilidade de
instalacdo, gracas a posicdo extremamente baixa do pinhao, a compaci-
dadedoacionadorearegulacdodaalturae profundidade de que dispode.
A manobra manual de emergéncia efetua-se com extrema facilidade
por meio de uma alavanca de desbloqueio.

A paragem no fim de curso é controlada por microinterruptores ele-
tromecanicos.

2) DADOS TECNICOS

MOTOR
. ~ 110- 120V 60Hz

Alimentacéo 220-230V 50/60 Hz(*)
Rota¢des motor 1400 min™
Poténcia absorvida 400 W

14 uF (220-230V)
Condensador 50 uF (120V)
Proteccao térmica 150°C
Classe isolamento F
Médulo pinhao (standard) | 4mm (14 dentes)
Veloc. folha (standard) 9m/min

Peso max. folha-standard** | 600kg (=6000N)

4mm (18 dentes)

Médulo pinhao (rapido)

Veloc. folha (rapido) 11 m/min

Peso max. folha-rapido** 370kg (=3700N)

Bindrio max. 18Nm

Relagéo reducao 1/30

pensionochoque | S pEEIRALICACAC X D
Lubrificacdo Graxa permanente

Manobra manual Desbloqueio mecanico por alavanca
Tipo de utilizacdo Residencial

Unidade de controlo SHYRA AC SL

Condigbes ambientais de -20°Ca +55°C

Grau de proteccdo P24

Ruido <70dBA

Peso do operador 8,1 kg (=81N)

Dimensbes Ver Fig. G

Ciclo maximo 5 ciclos/h com manobra de 50s

(*) Tensdes especiais de alimentacdo a pedido.
**Nao sao previstas dimensdes minimas ou maximas paraa parte guiada
que pode ser utilizada

3) DISPOSICAO DOS TUBOS FIG.A
Disporainstalacdoeléctricatomando comoreferénciaasnormasvigentes
para as instalacdes eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmonizacao HD384 e
outras normas nacionais.

4) DISPOSICAO FIXACAO MOTOR FIG.B

Efectuar uma escavacao onde sera executada a plataforma de cimento
com os tira-fundos da placa base afogados, para a efectuar a fixacdo do
grupo redutor, respeitando as cotas indicadas na FIG.B.

5) REMOQAO DO CARTER DE COBERTURA Fig.C
Desparafusar os parafusos frontais especificos (FIG. C - rif.1)

- Empurrar comoindicado na figura (FIG.C - rif.2 - rif.3) para desengatar
o carter dos dois pequenos blocos posteriores (FIG.C - rif.3A e FIG.C
- rif.3B).

- Levantar o carter (FIG.C - rif.4).

6) MONTAGEM DO MOTOR FIG.D

7) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DE TRANSMISSAO FIG.E - E1
Tipos de cremalheiras recomendadas (fig.H)

6 - DEIMOS AC A 600

8) CENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAgi\O AO PINHAO FIG.I
-J1-K
PERIGO - A operacao de soldadura deve ser executada por
uma pessoa experiente e dotada de todos os equipamentos
de proteccao individuais previstos pelas normas de seguranca
vigentes FIG.L.

9) FIXACAO DAS BRAGCADEIRAS DE FINAL DE CURSO FIG.F

10) RETENS DE PARAGEM Fig. L

PERIGO - O portaodeve estar equipado comreténs de paragem
mecanicos quer na abertura que no fecho, de formaaimpedira
saida do portao da guia superior. Edevem estar firmemente fixados
no chéo, alguns centimetros além do ponto de paragem eléctrica.

Nota: o perfil ativo (Fig. L ref.1) deve ser instalado de modo de nao
ser ativado pelas tranquetas mecanicas.

11) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencao Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portao, mas
ACOMPANHA-LA por todo o seu percurso.

12) LIGAci\O DA PLACA DE BORNES FIG. M

REMOVER a coberturadaplacaseparando-acomoindicado (Fig. M1-M2-
M3).

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados os varios
componentes doautomatismo nos pontos escolhidos, passa-se afixacdo
dos mesmos de acordo com as indicagdes e os esquemas ilustrados nos
relativos manuais de instrucdo. Efectuar a ligacdo da fase, do neutro e
da terra (obrigatdria). O cabo de rede deve ser bloqueado no especifico
passa-fios (FIG.M-ref.X), o condutor de protecdo (terra) com bainhaiso-
lanteamarela/verde, deve estar ligado especifico terminal (FIG.M-ref.Y).

ADVERTENCIAS - Nas operacdes de cablagem e instalacdo tomar como
referéncia as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa
técnica. Os condutores alimentados com tensées diferentes, devem
ser fisicamente separados, ou devem ser adequadamente isolados com
isolamento suplementar de pelo menos 1 mm.

Os condutores devem estarapertados por umafixacao suplementar perto
dos bornes, por exemplo, por meio de bragadeiras. Todos os cabos de
ligacdo devem ser mantidos adequadamente afastados dosdissipadores.

13)&[:11]

PERIGO - O regulador de binario deve ser calibrado antes de
tornar operacional a automacao.

PARA A CONFIGURAGAO DOS PARAMETROS DO
MOTOR, CONSULTAR O MANUAL DA CENTRAL

14) REGULAGAO BINARIO MOTOR

A regulacdo deve ser realizada de acordo com o previsto pelas normas de se-
guranca vigentes. Para tal objetivo é necessario regular o bindrio do motor
como indicado:
Retirar a alimentacéo de rede.
Retirar os parafusos de fixagdo do carter do motorredutor.
Com a chave fixa 17, NAO presente em dotacéo, bloquear o eixo do motor
(Fig.N-ref’A").
Com uma outra chave 13, NAO presente em dotacéo, aparafusar a porca de
autobloqueio (Fig.N-ref’B") paraaumentar o binario ou afrouxar para diminuir
o bindrio.
Reposicionaratampade protecao do motorredutor e fixa-lo com os parafusos.

15) APLICAgi\O DE DISPOSITIVOS DE PROTECAO ATIVOS

Se o funcionamento do motor ndo necessita da presenca de pessoas,
instalar dispositivos de segurancga de tipo “C” ou de tipo “E” de acordo
com a EN12453 e em conformidade com a EN12978. Se as bordas peri-
gosos forem protegidas da porta mediante costas ativas, verificar que
os dados declarados sejam compativeis com a unidade de motorizagéo.
Em particular, verificar que:

o extra curso seja superior a 30 mm;

. avelocidade maximasejamaiorque 9m/min, (11m/minversaorapida);
o intervalo de temperatura seja pelo menos -20°C +55°C;

. o tempo de resposta seja compativel com o motor;

a costa seja apropriada ao tipo de borda a proteger;

Ponow

ATENCAO: Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado
nanorma EN 12453.

ATENCAO! Uma configuracédo errada pode criar danos a pessoas,
animais ou coisas.

D81246000101_02
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INSTALLATION MANUAL

1) TENIKA

To potép DEIMOS AC A 600 mapéxel peyaAn gueliia eykatdotaong
Xapn otnv e€alpeTIKA XapnAr 6€on Tou VIOV, 0TO HIKPO Tou HéyeBog

Kal otn puBuion VYoug kat BaBoug Tou Siabétel.

O XEIPOKIVNTOG XELPIOUOC EKTAKTNG AVAYKNG UECW POXAOU ATTOCUUTIAEENG

gival e€alpeTika amiog.

H akivntomoinon oto téppa NG S1adpoung eAéyxetal amo

NAEKTPOUNXAVIKOUG UIKPOSIAKOTITEG.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

110- 120V 60Hz

Tpogodooaia 220-230V 50/60 Hz(*)
STPOPEC HOTEP 1400 min™
Amoppo@ouuevn 1oxug  [400 W

MUKVWTAC ;g EE ggg&? ov)
OgpuIkn MpooTacia 150°C

Katnyopia pévwong F

Movadamviov (standard) [ 4mm (14 S6vtia)
TayUtntandprag(standard) | 9m/min

Méy. Bdpog ndptag -stan-
dard**

600kg (=<6000N)

Movddamvidv (ypriyopa) | 4mm (18 &ovtia)
Taxvtnta mnépTag .
(yoryopa) 11 m/min

Méy. Bdapog moépTag 70Kg (~3700N
-Yoryopa)** 370kg (~3700N)
Méy. poriy 18Nm

>x€on peiwong 1/30

BAéme mapdaypago “TOMNOGETHIH TOQN

Avtibpaon oTnV KPOUON | ENEPFON 3 YSTHMATON NPOSTASIAS”

Aimavon Moviun pe ypdoo

XelpokivnTtog XelpIopdg | Mnxavikr amocUUmAeEn pe poxAd
Tumnog xpriong lMNa oklakA xprion

Movada eAéyxou SHYRA AC SL

>uvOnkeg mepiBaiovtog | amd -20°C éwg + 55°C

Babuoc mpootaciag P24

Odpufog <70dBA

Bdpoc evepyomointr 8,1 kg (=81N)

AlaoTdoelg BAéme Fig. G

MéyloTog KUKAOG 5 KUKAo/wpa pe kivnon 50s

(*) E1d1kég Tdoelg Tpo@odoaiag Katomv mapayyehiag.
** Nev ipoBAEmovTal ENAKIOTEG 1} MEYIOTEG SIAOTACELG VIO TO KIVOUHEVO
e€dptnua mou umopei va xpnotuomotnBei

3) NIPOETOIMAZIA QAHNQN FIG.A

MPOETOIPNAOTE TNV NAEKTPIKH EYKATACTACN CUUPWVA UE TOUG IOXVOVTEG
kavoviopoUg CEl 64-8, IEC364, to mpotumo HD384 kal Toug AAAoug
€BVIKOUG KAVOVIOUOUC,.

4) NPOETOIMAZIA XTEPEQXHXZ MOTEP FIG.B

- [MPOETOIUAOTE HIA EKOKAPH YIA TNV TTAAKO TOIEVTOU OTNV OTTIOIA TIPETTEL
va BuBloTouv Ta ayKUpla TN MAAKAG BACNG YA TN OTEPEWOT TOU HOTEP
TNPWVTAG TIG anmooTtaocelg otnv FIG.B.

5) AQAIPEXH KANYMMATOZ Fig.C
_sﬁléwors T1c Svo pnpocmvec Bideg (FIG. C-rif.1).

- Zrmpwéte 6mwe otny eikova (FIG.C - rif.2 - rif.3) yia va amoouvdéoete to
KaAuppa amé ta Suo miow tepdyia (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- XNKWOoTe 10 KAAvppa (FIG.C - rif.4).

6) TONOOGETHXH MOTEP FIG.D

7) TONOGETHXH EEAPTHMATQN METAAOZHX FIG.E - E1
Juviotwpevol Tumol Kpepaytépag (fig.H)

8) KENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX NMPOX TO NINION FIG.1-J1-K
KINAYNOX - H cuykOAAnon mpénel va yivel amoé §eidikevpévo
TEXVIKO OV 8100£T€1 OAa TA ATOUIKA CUGTHHATA TPOCTAGIAG

GUM@WVA PE TOUG IOXUOVTEG Kavoviopoug acgaleiag FIG.L.

9) ZTEPEQXH ZTHPIFMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHZX FIG.F

10)TEPMATIKA AKINHTOMOIHZHZ FIG.L
KINAYNOX - H mépta mpémel va S100£TEL PNXAVIKA TEPUATIKA
aKIVNTOT0iNONG TOG0 GTO AVOlYHd 600 KAl 6TO KAgioIHOo, £T0L
WOTE va punv emrpémeral n £€§0806¢ TG anoé tov mavw odnyod. Ta
TEpHATIKABanpénelvagivalotepewpévaato damedo, Aiyaekarootd
MéPa anmo To onUEio NAEKTPIKAG aKivnTomoinong.

Inueiwon:oaviyveuticepmodiwv (Fig.Lref.1)mpéneivaeykatactaOdsi
£€TO1 WWOTE VO PNV EVEPYOTOLEITAL ATTO TA UNXAVIKA GTOTT.

11) XEIPOKINHTH ANOZYMMAE=H (BA. OAHTIEX XPHZHZ -FIG.3-).
Mpocoxn Mn onpwyvete AMOTOMA tnv nopta, aAAa ZYNOAEWTE
TNV o€ 6An TN Stadpopn TnG.

12) ZYNAEZH BAXHX AKPOAEKTQN Fig. M

A@aIp€0TeE TO KANUMUA TTAAKETAG ATTEAEUDEPWVOVTAC TO CUUPWVA LE TIG
odnyieq (Fig. M1-M2-M3).

Apou mepdoete Ta KATAMNAA NAeKTPIKA KaAwdla oTa Kavalla Kat
OTEPEWOETE TA SLAPOPA EEAPTHMATA TOU AUTOUATIOMOU OTA EMAEYUEVA
onpeia, Ba mpémnel va eKTEAECETE TN 0UVOEDT CUPPWVA E TIG 0ONYieg Kal
Ta oxé61a Tou yxelp1diov odnylwv. ZuvdéoTte TN ACN, TO OUSETEPO Kal
™ yeiwon (unoxpewTikr). To NAEKTPIKG KAAWSIO TTPETTEL VA ACQANICEL
otov 181kd oplyktipa (FIG.M-ref.X), o aywyog mpootaciag (yeiwon)
Ue Kitpvo/mpdaoivo pavdua mpémel va ouvdeBei atov €181Kd akpoSEKTn
(FIG.M-ref.Y).

MPOEIAONMOIHZEIZ - NaTtig Stadikaoiec kaAwdiwong Kat eykatdotaong
TIPETEIVA EPAPHOLOVTALOLIOXUOVTEGKAVOVIOHO{ KAl OLKAVOVEGTNGOPONG
TEXVIKAG. OLaywyoimou Tpo@odotolvTal e SIAPOPETIKEG TATELC, TIPETTEL
va Slaxwpifovtal i} va povwvovTal KatdAnAa pe mpoobetn pévwon
ToUAdloTOV Tmm.

Ol aywyoi TIpEmel va OTEPEWVOVTAL PE TTPOCGHETO GUOTNHA KOVTA GTOUG
akpo&EKTEG, yia mapddelypa pe Setikd kKoAwdiwv. OAa ta kKaAwdia
ouvdeong mpémel va SlatnpolvTal O€ andoTaon ACQAAEING amo TIG
YUKTPEG.

13)AEE]

KINAYNOZX - O puOuiotig pomig, mpémel va pubuiotei mpiv
0éceTe o€ AeITOUPYiA TO GUGTNHA AUTORATIGHOU

FA TH PYOMIZH TQN MAPAMETPQN TOY MOTEP,
ANATPEZTE ZTO ETXEIPIAIO THX KENTPIKHZ
MONAAAZ

14) PYOMIZH KINHTHPIAZ POMHX

H pUBuion mpémet va yivel cOPPWVA e Ta 000 TTPOBAETOVTAL ATTO TOUG IOXVOVTEG
KOVOVIOUOUG ao@aleiag. Na To okomod autd gival amapaitnto va pubpioste
TNV KIvNTHPLa POt we €€NG:
AokOYTE TNV TPoYod0osia Tou PELUATOG.
AgaipéoTe TIG Bide¢ 0TEPEWONE TOU KAAUMMATOG NAEKTPOUEIWTHPA.
MeTto yeppaviko KAeISi 17 mou AEN TapéxeTat mapéy, MITAOKAPETE TOV KIVNTHPLO
&&ova (Fig.N-ap.“A").
Me éva aMo kAeldi 13 mou AEN mapéxetal, BidwoTte to madiuadt acgaleiag
(Fig.N-ap.“B") yia va auénote tn pomn 1 £ePIOWOTE TO yIa va TNV HEIWOETE.
TomoBETOTE TO KATIAKL TTPOOTAGIAG TOU NAEKTPOUEIWTHPA KOl OTEPEWOTE TO
Ue TG Bideg.

15) TOMOOGETHZH TQN ENEPTQN XY THMATQN MPOXTAZIAX

Av n Aeitoupyia Tou pOTEP Sev YivETAl PE ATOUO TTAPOV, TOTTODETAOTE

ovoThpata ac@aAgiag tumou “C” fj TuToL “E” GUMPWVA HE TO TIPOTUTIO

EN12453 kat EN12978. Av mpooTtatevovtal ta emkivduva dkpa Tou

@UANOU piE evEPYOUG aVIXVEUTEG EUTTOSiwY, BePalwBeite 6TITa SnAwpéva

otolxeia gival ovpfatd pe Tn povdada pnxavokivnong. Eidikotepa

BePaiwBeite otL:

a. n é&tpa Sadpopn gival peyalutepn amod 30 mm,

B. n péylotn Taxvtnta givatl peyaAutepn amd 9m/min, (11m/min otn
Ypriyopn €kéoon),

y. To medio Beppokpaoiag eival Touldytotov -20°C+55°C,

8. 0 Xpovog amdkplong ivat CUPPATOC UE TO HOTED,

€. 0 aviXveuTtng epmodiwv eival kKatdAAnAog yla tov TUTTO TOUu
TIPOOTATEUOUEVOU AKPOU,

MPOXOXH: BeBaiwOeite 671 N TP TNG SUVAMNG KPOUGNHG TTOU
HeTPIETAL OTA onpeia Ta omoia opilel To mpotumo EN12445,
€ival KATWTEPN Ao TNV TIpn mov pofAémel to mpotumo EN 12453,

MPOXOXH!HAavOaopévn puOpion pmopeivanpokalécelatuxipata
n BAGPeg.
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MANUEL D'INSTALLATION

1) UWAGI OGOLNE

Sitownik DEIMOS ACA 600 dziekibardzo obnizonejpozycjikotazebatego,
zwartejkonstrukcji orazmozliwosci regulowania wysokosciigtebokosci,
oferuje wiele mozliwosci montazowych.

Reczny cykl awaryjny jest wyjatkowo prosty: wystarczy uzy¢ dzwigni
odblokowujace;j.

Zatrzymaniem po zakonczeniu ruchu steruja elektromechaniczne
mikroprzetaczniki.

2) DANE TECHNICZNE

110 - 120V 60Hz

Zasilanie 220-230V 50/60 Hz(*)
Obroty silnika 1400 min™

Moc pobierana 400 W
Kondensator ;g ﬁ:; ggg&;’ ov)
Zabezpieczenietermiczne | 150° C

Klasa izolacji F

Modut kota zebatego .
(standard) 4mm (14 zebow)
Predkos¢ skrzydta (stan- .

dard) 9m/min

Max ciezar skrzydta -
—standard** 600kg (=6000N)
Modut kota zebatego .
(szybko) 4mm (18 zebdéw)
Predkos¢skrzydta(szybko) [ 11 m/min

Max ciezar skrzydta-

szybko** 370kg (=3700N)

Max moment obrotowy [18Nm
Przetozenie 1/30

. . Patrz punkt“ZASTOSOWANIE DODATKOWY-
Reakcja na uderzenie | 17 pD7EN OCHRONNYCH"
Smarowanie Smar staty

Sterowanie reczne Mechaniczne odblokowanie dzwignig

Rodzaj pracy Teren mieszkalny

Urzadzenie sterujace SHYRA AC SL
Warunki otoczenia od --20°C do + 55°C
Stopien ochrony IP24

Hatas <70dBA

Ciezar operacyjny: 8,1 kg (=81N)
Wymiary Zobacz Fig. G

Cykl maksymalny 5 cykli/h, czas manewru 50 s.

(*) Specjalne wartosci napiecia zasilania dostepne na zyczenie.
** Nie przewidziano wymiaréw minimalnych ani maksymalnych dla
czesci sterowanej, ktéra mozna wykorzystac

3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A

Przygotowac instalacje elektryczng w oparciu o przepisy obowigzujace
dlainstalacji elektrycznych CEl 64-8, IEC364, porozumienie HD384 oraz
inne normy krajowe.

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B

- Przygotowacwykop, w ktérymzabetonowane zostang Sruby kotwigce
ptyty mocujacejzespotu reduktora, przestrzegajac wartosci przedsta-
wionych na Fig.B.

5) ZDEJMOWANIE OStONY Fig. C
Wykrecic obie specjalne sruby frontowe (FIG. C - rif.1).

- Popchnag, tak jak pokazano na rysunku (FIG.C - rif.2 - rif.3) i odczepi¢
ostone z obu elementéw przytrzymujacych z tytu (FIG.C - rif.3A e
FIG.C - rif.3B).

- Podnies¢ ostone (FIG.C - rif.4).

6) MONTAZ SILNIKA Fig.D

7) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH Fig.E- E1
Zalecane typy zebatek (Rys. H)

8 - DEIMOS AC A 600

8) CENTROWANIE ZEBATKIWZGLEDEMKOLA ZEBATEGOFig.1-J1-K
ZAGROZENIE - czynnoséspawania mozezosta¢wykonanetylko
przezkompetentng osobe, wyposazong we wszelkie urzadzenia

ochrony osobistej (Flg. L).

9) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH FIG. F

10) OGRANICZNIKI Fig.L

ZAGROZENIE - Brame nalezy wyposazy¢ w ograniczniki me-
chaniczne zaréwno po stronie otwierania jak i zamykania, aby
uniemozliwi¢wysunieciesie bramyzgérnej prowadnicy Ograniczniki
nalezy doktadnie przymocowac do ziemi, kilka centymetréw ponad

unktem ogranicznika eIektryczneq
waga: lis we stykowa (Fig.'L ref.1) nalezy zainstalowa¢ w taki

sposob, aby nie aktywowaly jej mechaniczne ograniczniki ruchu.

11) ODBLOKOWANIERECZNE (ZobaczINSTRUKCJA OBSLUGI-FIG.3-).
Uwaga Nie popychaé¢ NA SILE skrzydta bramy, ale PODTRZYMYWAC
je podczas trwania calego manewru.

12) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ Fig. M

Aby zdja¢ ostone karty, odpia¢ ja tak jak pokazano (Rys. M1-M2-M3).
Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach izamoco-
waniu poszczegdlnych elementéw automatu w przeznaczonych dotego
punktach, przechodzi sie do ich podtaczenia zgodnie ze wskazéwkami
i schematami przedstawionymi w relatywnych instrukcjach obstugi.
Kabel sieciowy nalezy zamocowa¢ w odpowiednim zacisku kablowym
(FIG.M-ref.X), przewdd ochronny (uziemienie) z izolacyjna ostonka ko-
loru zétto-zielonego nalezy podtaczy¢ do odpowiedniego mocowania
(FIG.M-ref.Y).

OSTRZEZENIE - Podczas prowadzenia okablowania oraz podczas
czynnosci instalacyjnych nalezy stosowa¢ sie do wymogow
obowiazujacych norm oraz do zasad wiedzy technicznej. Przewody
zasilane napieciami o roznej wartosci powinny by¢ fizycznie od siebie
oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowg izolacja o grubosci
co najmniej 1 mm.

Przewody nalezy dodatkowo umocowac w poblizu zaciskédw, na przyktad
za pomocg chomatek. Wszystkie kable potaczeniowe powinny byc¢
umieszczone w odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

13)A[:E|

ZAGROZENIE - Regulator momentu trzeba skalibrowa¢ przed
uruchomieniem automatu.

INFORMACJENATEMAT USTAWIANIAPARAMETROW
SILNIKA ZNAJDUJA SIE W INSTRUKCJI OBStUGI
CENTRALI

14) REGULACJA MOMENTU NAPEDOWEGO

Moment napedowy nalezy wyregulowa¢ zgodnie z obowigzujacymi normami
bezpieczenstwa.W tym celu nalezy zastosowac sie do ponizszych wskazéwek:
Odcig¢ zasilanie sieciowe.
Odkrecic¢ sruby mocujace ostone motoreduktora.
Kluczem w rozmiarze 17 (NIE na wyposazeniu) zablokowac wat silnika (rys. N
-odniesienie "A”).
Drugim kluczem w rozmiarze 13 (NIE na wyposazeniu) dokreci¢ nakretke
samoblokujaca (rys. N - odniesienie “B”) w celu zwiekszenia momentu
napedowego lub poluzowac, w celu jego zmniejszenia.
Ponownie natozy¢ ostone zabezpieczajaca motoreduktoriprzykreci¢ srubami.

15) ZASTOSOWANIE DODATKOWYCH URZADZEN OCHRONNYCH

Jezeli praca silnika nie wymaga obecnosci cztowieka, zainstalowac

urzadzenia bezpieczenstwa typu “C” lub typu “E’, zgodnie z norma

EN12453, spetniajgce wymogi normy EN12978. Jezeli niebezpieczne

krawedzie skrzydta sa zabezpieczone listwamikrawedziowymi, sprawdzi¢

czy skalibrowane parametry sa zgodne z urzadzeniem napedowym.

Sprawdzi¢ zwtaszcza, czy:

a. wylacznik potozen maksymalnych jest zainstalowany w odlegtosci ponad
30 mm;

b. predko$¢ maksymalna wynosi ponad 9 m/min, (11 m/min w wersji
szybkiej);

c. zakres temperatury wynosi co najmniej -20°C +55°C;

d. czas odpowiedzi jest kompatybilny z silnikiem;

e. listwa dostosowuje sie do typu chronionej krawedzi;

UWAGA: Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona
w punktach przewidzianych normg EN12445 jest nizsza od
wartosci wskazanej w normie EN 12453.

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowa¢
obrazenia oséb lub zwierzat albo szkody rzeczowe.

D81246000101_03
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MONTAGEANLEITUNG

1) OCHOBHbIE MOJIOMEHWA

WcnonHutenbHbiin 65iok DEIMOS AC A 600 nMeeT WWPOKMIA uana3oH
BapVaHTOBYCTaHOBKY 651arofjapAMaKCMManbHO HU3KOMY PaCroNOXKeHUo
3ybuaToro Koseca, CBoell KOMMaKTHOCTV 1 BO3MOXHOCTM PerynnpoBKm
BbICOTbI U FyOUHbI PACMONOXKEHNSA.

ABapuiiHoe pyyYHoe yrnpaBJ/ieH1e BbIMOJIHAETCA O4YEHb JIETKO CMOMOLLbIO
pblyara pa30sIoKNPOBKY.

OcTaHOBKa MOCPeACTBOM KOHLIEBOrO OrpaHMunTena ynpaenaerca
3/1eKTPOMEXaHNYEeCKMI MUKPOMpepbiBaTENAMU.

2) TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKIU

110 - 120V 60Hz

(standard)

fuTarne 220-230V 50/60 Hz(*)
O6opoThbl .
3neKTpoaBuraTens 1400 min
MoTpebnaemas
MOLLHOCTb 400W

14 uF (220-230V)
KoHpeHcaTop 50 4F (120V)
Tepmuyeckas 3awuTta 150°C
Knacc nzonaumn F
Mopaynb 3ybuatoro
Korseca (standard) 4 mm (14 3y6bes)
CKOpOCTb CTBOPKM 9 M/MUH

MakcrManbHbIn BeC
CTBOpKM-standard**

600kg (=6000N)

Mopgynb 3y6uatoro
Koseca (6blcTpoe)

4 mm (18 3y6beB)

CKOpPOCTb CTBOPKM
(6bICTPOE)

11 M/MuH

MaKcmanbHbIn BecC
CTBOPKM -OblCTpOe**

370kg (=3700N)

MakcumanbHoe

nepenaTtoyHoe Yncno

3HauYeHue KpyTALLero 18H-m
MOMeHTa
[MoHwmxatowee 1/30

Peakuusa Ha yoap

Cm. naparpa¢ “MPUMEHEHVE AKT/BHbIX
3ALWNTHBIX YCTPONCTB”

Tun cmaskm

CMa3Ka Ha BECb CPOK CJTYXObl

PyuHoe ynpasneHue

MexaHnyeckoe pa36n0K|/|pOBaH|/|e pbl4arom

Tun JKcnayataumnm

Kunon

KoHTpoOnbHbIN y3en

SHYRA ACSL

Temnepatypa
OKpy»aloLien cpefpl

oT1-20°C go + 55°C

CreneHb 3almThl IP24
YpoBeHb Liyma <70 BBA

Bec ynpasnaiowero 8,1 kr (=81 H)
YCTPOIICTBA

Pazmepbl Cwm. Fig. G

MakcrManbHbIN LUK

5 umkn/y npu maHespe 50 ¢

(*) ﬁa6o1’a CAPYrVIM HaNPsXKeHEeM MUTaHUA NPeAOCTaBAETCA MO 3anpocy.
** He npelyCMOTpEHbI MMHUManNbHble U MaKCMManbHble pa3Mepbl Ans

yrpaBisieMol YacTu, KOTopas MOXeT ObITb MCMOb30BaHa

3) YCTAHOBKA TPYB (Fig. A)

DneKTpuYecKoe yCTPONCTBO NOArOTaBIMBAIOT COMAacHO AeNCTBYIOWNM
CTaHAapTamana 3neKTpmquKmxyCTB
0 rapmoHu3sauum ctaHgaptos HD384 n gpyrum HaunoHanbHbIM

CTaHOapTam.

oncts CEI64-8,IEC364, BOKYMEHTY

4) YCTAHOBKA ®UKCATOPOB ABUTATENA (Fig. B)

- MoprotoBKa KOTIOBaHa, B KOTOPOM 3a/MBalOT LieMEHTVPOBaHHYI0
NoLWaAKy Nog NinTy OCHOBAHUA CyTOMIEHHBIMV aHKEPHbIMU 6onTaMu
ANA KpernyieHna pefykTopa B cOope, C cobniofeHnem pasmepos,
yKasaHHbIx Ha Fig. B.

5) YAANIEHUE 3ALLUTHOIO KAPTEPA Fig.C

- Pa3BuHTUTb ABa cneumanbHbiX GpoHTanbHbIX BUHTa (FIG. C - rif.1).

- TonkHyTb, Kak NokasaHo Ha pucyHke (FIG.C-rif.2 -rif.3), uTobbl oTUENUTDL
KapTep oT AByx 3agHux 610koB (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- MopHATb KapTep (FIG.C - rif.4).

6) MOHTAM OBUrATENA (Fliv?. D)
7) MOHTAX Y3J10B TPAHCMUCCUN Fig. E - E1
PekomeHzyemble TUMbl 3y6uaTton penku (puc.H)

8) LEHTPOBKA 3YBYATOU PEMKWA OTHOCUTEJIbHO 3YBYATOIO
KOJIECA (Fig.1-J1 - K)
OMACHOCTDb! - Onepauna cBapku JoOMKHa BbIMONHATbCA
06y4YeHHbIM NepCcoHaNioM C NCNoNb30BaHNEeM NHANBUAYaNIbHbIX
CpeAcTB 3alunTbl, NPeAyCMOTPEHHbIX MpaBuAamMmu TeXHUKMN
6e3onacHocTum (Fig. L).

9) KPEMJIEHUE CKOB KOHLIEBbIX BbIK/TIOYATEJIEN FIG.F

10) MEXAHNYECKUE CTOMOPbI (Fig. L)

OMACHOCTb!-BopoTtagomkHblo60py0BaTbcAMEXaHNYECKUMM

cTonopamu Kak Ans oTpbiBaHWUA, Tak U ANA 3aKpbiTUA, BO
n3bexkaHve BbIXxoAa BOPOT 3a npefesnbl BepXHel HanpasBnsioLen.
OHM AOMKHbI 6bITb HaZIEXKHO NPUKPENeHbl K FPYHTY Ha HECKONbKO
CaHTUMETPOB AaNbllie TOYKN KOHLIeBOrO BbiK/loyaTens.

MpumeyaHune: akTuBHasa Kpomka (Puc L ref.1) ponxHa
ycTaHaBAMBaTbCA TaK, YToObl OHa He aKTMBMpoOBanach
MeXxaHU4ecKumMu ctonopamm.

11) PYYHAA PA3BJIOKUPOBKA (cm. PYKOBOACTBO NO
SKCNMNYATAUUMN -Fig. 3-).
BHumaHue! He Aongcxae'rcn OoCTaHOBKa crsong BOA)OT C
NMPUMEHEHUEM CWJIbl, Torpa kak cnegyetr COMPOBOXAATD ee
ABKeHMe Ha BceM nNyTu.

12) NTOACOEAVNHEHUE KIEMMHOW KOPOBKW, Fig. M

M3Bneyb KpbILWKY MiaThbl, OTKPENVIB ee B COOTBETCTBUM C YKa3aHUAMU
(Pnc. M1-M2-M3).

MponycTnTb COOTBETCTBYIOLWME SneKTpuyeckne Kabenu (pasosblii,
HYNeBOW 1 3a3emsieHuns) Yepes Kopoba 1 3adbuKcMpoBaTb pasfimyHble
KOMMOHEHTbl aBTOMaTUUYeCKOro 00OpYAOBaHWA B MpefHa3HaueHHbIX
[NA 3TOro TOUKax, OCyLecTBNAA NPOKNafgKy Kabena B COOTBETCTBUM
C YKa3aHWAMN M CXeMaMu, NPUBEAEHHbIMM B COOTBETCTBYHOLMX
pykoBogcTBax. MpucoeanHuTb $Ga3oBbii NPOBOL, HYNEBON Y NPOBOA
3a3emneHus (06a3atenbHo).CeTeBol KabenbbnoKupyeTca BcrneLyanbHOM
kabenbHoMm 3axkume (FIG.M-ref.X), npoBof 3a3emneHuns c usonupyoLlen
06010UKOIN KeNTo-3e/IeEHOr0 LBEeTa AOJ/IKEH MOACOeANHATHCA K
COOTBETCTBYOLEMY 3axKMy AfiA NpoBogos (FIG.M-ref.Y).

MPEAYNPEXXAEHUA-Mpy BbinONHEHNN KabeNbHbBIX MOAKIOUEHNMOHTAXA
3NeKTPoo6opyL0BaHNA PYKOBOLCTBYATECH ACNCTBYIOLLMMMU HOpMamu 1 1Y3.
[1poBOAHMKY, K KOTOPbIM MOAAETCA NMUTaHME C Pa3HbIM HANPAXKEHNEM, JOMKHbI
6bITb cﬁmsmqecm pasaeneHbl MAK Hagfexalmm 06pa3omM M30IMPOBaHbI C
NMOMOLLbIO JOMONHUTENBHOW N30AALUN TOALWMUHON HE MeHee 1 MM.
MpoBoda y Knemm AOMKHbl ObITb 3aKpernyieHbl AOMOMHUTENbHBIMA
npucnocobneHnsMm, Hanpumep, XxoMmyTamu. Bce coepmHuTenbHble
Kabenun [osIXKHbI NPOXoAWTb BAANN OT PagnaTopoB.

13) AEE] HACTPOVKW NAPAMETPOB SIEKTPOABUTATEJIA

CM. B PYKOBOACTBE MO 3KCNNYATALUU
AOHACHOCTb - Mepep BKNoUeHNeM aBTOMaTUKN Heo6xoaMMO

NOACTAHLUU
on(anmﬁposa'rb perynaTop KpytAliero MOmMeHTa.

14) PEFYINPOBKA KPYTALLEFO MOMEHTA

HacTporika fonKHa nponCcXoaunTb BCOOTBETCTBMU CMPEANUCaHNAMU AENCTBYOLLNX
NpaBw Mo TeXHNKe 6e30MacHOCTU. [N 3Toro He06X0[UMO OTPErynMpoBaTh
KPYTALMIA MOMEHT ClieAytoLwym obpasom:
OTKNOYNTbL CeTEBOE NMUTaHME.
Y6paTb KpenexHble BUHTbI KapTepa pefyKTOpHOro ABUraTens.
Kectkumkntouom 17 mm, HE BXoaALWLMM B KOMNNEKT NOCTaBKM, 3a6/10KMPOBaTh
Ban asuratens (Fig.N-nos.“A”).
Apyrum kntouyom 13 mm, HE BxoaAwmMmM B KOMMNIEKT NOCTaBKK, 3aBUHTUTb
CaMOKOHTpALLytocA ranky (Fig.N-no3.”B”), uTobbl yBeNMUUTb KPY TALLMIA MOMEHT,
WSIN OCNabUTb ee, YTO YMEHbLINTb KPYTALLMIA MOMEHT.
YCTaHOBUTb Ha MeCTO 3alUTHYI KPbIWKY pefyKTOPHOro ABuratena u
NPUKPenuTb ee BUHTaMW.

15) TIPUMEHEHUE AKTUBHbIX 3ALUTHBIX YCTPOUCTB

EcnupaboTasnekTponBuratensa ocyLecTBIATCA BOTCYTCTBYE YeNOBeKa,

YCTaHOBUTb NpeAoXpaHuTenbHble ycTporcTea Tnna "C” unu Tnna “E” B

cooTBeTcTBUM €O cTaHAapTamu EN 12453 n EN 12978. Ecnun onacHble

KpasA CTBOPKM 3aLLMLLEHbI C MOMOLLbIO aKTUBHbIX GOPTKOB, MPOBEPUTD,

YTOObI 3asBEHHbIE FaNKKN ObIIV COBMECTUMbI C MPMBOAHbBIM 6/10KOM. B

YaCcTHOCTU, MPOBEPUTb, UTO:

a. JONOMHUTENbHbIV XOA npesblwaeT 30 Mm;

b. MakcumanbHas ckopocTb npeBblLwaeT 9M/MuH, (11 M/MyHBObICTPOI BEpCHN);

C. AvanasoH TemnepaTyp HaxoauTCA, MO KpaHewn mepe, B npedenax
-20°C/+55°C;

d. Bpems OTKNIMKa COBMECTMMO C dieKTpoaBUraTenem;

e. GOPTVK alanTMPOBaH K 3alKLLaeMOMy Kpato;”

~

UMMDDAd

BHUMAHME:MpoBepuTb, 4TOGbI CMNa MMMYJbCa, U3MepeHHas
B TOYKaX, NpeAyCMOTpPeHHbIX cTaHaapTom EN 12445, 6bina
MeHblue npeaycmoTpeHHon ctaHpaaptom EN 12453.

BHUMAHUE! HenpaBunbHaAa HacTpolKa MOXeT NpuBecTu K
NpUYNHEHUIO Bpeaa NIoAAM, XKUBOTHbIM N NMYLLECTBY.

DEIMOS ACA 600 - 9



MANUAL DE INSTALACION

1) VSEOBECNE UDAJE

Pohon DEIMOS AC A 600 nabizi Siroké moznosti instalace diky
mimoradné nizké poloze pastorku, kompaktnosti pohonu a nastaveni
vysky a hloubky, které mé k dispozici. Ru¢ninouzové ovladanise provadi
velmi jednoduse pomoci odjistovaci packy.

Zastaveni na konci drahy je fizeno elektromechanickymi mikrospinaci.

2) TECHNICKE UDAJE

110 - 120V 60Hz

Napdjent 220-230V 50/60 Hz(*)
Otacky motoru 1400 min™'
Spotfebovany vykon 400 W

Kondenzator ;g ﬁ:z ggg\%aow
Tepelna ochrana 150°C

Izola¢ni tfida F

Modul pastorku (standard) 4mm (14 zubt)

Rychlost kfidla vrat

(standard) 9 m/min
Max. hmotnost kfidla vrat _
-standard** 600kg (=6000N)

Médulo pinhéo (rychle) 4 mm (18 zubt)

Veloc. folha (rychle) 11 m/min
Peso max. folha-rychle** 370kg (=3700N)
Max. to¢ivy moment 18Nm
Redukéni pomér 1/30
. Vid odstavec “POUZITI AKTIVNICH
Reakce na ndraz OCHRANNYCH ZARIZEN[”

Mazani Permanentni mazaci tuk

Ruc¢ni ovladani Mechanické odjisténi pomoci packy

Typ pouzivani Sidlistni

Ridici jednotka SHYRA AC SL
Podminky prostredi od -20°C do +55°C
Stupen ochrany krytim P24

Hluk <70 dBA
Hmotnost pohonu 8,1 kg (=81N)
Rozméry Viz Fig. G

Maximalni cyklus 5 cykld/h s manipulaci 50 s

(*) Zvlastni napdjeci napéti na zadost.

** K dispozici zddné minimalni nebo maximalni rozméry pro fizenou
Cast, ktera muze byt pouzita

3) PRIPRAVA VEDENI Fig. A

Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro
elektrické instalace CEl 64-8, IEC 364, harmonizaci HD384 a dalsimi
narodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENi MOTORU Fig.B

Podle rozmér( uvedenych na Fig. B ptipravte vykop pro realizaci beto-
nové desky se zapusténymi kotevnimi Srouby pro zdkladovou desku,
kterou se upevnuje jednotka redukéniho motoru.

5) ODSTRANENI KRYTU Obr. C

- Vysroubujte dva predni Srouby (FIG. C - rif.1)

- Zatlacte podle obrazku (FIG.C - rif.2 - rif.3) a uvolnéte kryt ze dvou
zadnich Uchytd (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- Zvednéte kryt (FIG.C - rif.4).

6) MONTAZ MOTORU Fig. D

7) MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU Fig.E - E1
Doporucené typy hifebenové tyce (obr.H)

8) VYSTREDEN{ HREBENOVE TYCE VOCI PASTORKU Fig. 1-J1 - K
ANEBEZPECI’ - Svafovéni smi provadét pouze osoby s pFislusnym

10 - DEIMOS AC A 600

svarecskym opravnénim a vybavené individualnimi ochrannymi
prostiedky podle platnych bezpecnostnich predpisi Fig. L.

9) PRIPEVNENI KONZOL KONCOVYCH SPINACU FIG. F
10) PEVNE DORAZY Fig. L

ANEBEZPECT - Brana musi byt vybavena mechanickymi dorazy
jak na strané otevieni, tak na strané zavieni, aby nedoslo k vyjeti
brany z horniho vedeni pojezdu. A musi byt pevné pfipevnény k
zemi, nékolik centimetrii za bodem elektrického zastaveni.

Poznamka: aktivni bezpecnostni lista (Fig. L ref. 1) musi byt nain-
stalovana tak, aby nemohla byt spusténa mechanickymi dorazy.

11) UCNI ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fig. 3 -).
Pozor: Nestrkejte PRUDCE do kfidla vrat, ale DOPROVAZEJTE je po
celé draze pojezdu.

12) PRIPOJENI SVORKOVNICE Fig. M

Odstranite kryt karty vypacenim podle pokyn( (obr. M1-M2-M3).

Po protazeni elektrickych kabell instala¢nimi kandlky a po pfipevnéni
jednotlivych soucasti automatického systému ve zvolenych bodech se
musi provést jejich pripojeni podle tdajl v elektrickych schématech v
pfislusnych navodek k obsluze. Pfivodni elektricky kabel se musi uchytit
v kabelové prichodce (FIG.M-ref.X), ochranny vodi¢ (zemnici) s izolaci
Zlutozelené barvy se musi pfipojit do pfislusné svorky (FIG.M-ref.Y).

UPOZORNENI - P¥i pfipojovani kabel(i a instalaci dodrzujte platné
predpisy a zasady spravné technické praxe. Vodice napajené riznym
napétim se musi fyzicky oddélit nebo musi byt vhodné izolované s
dodatec¢nou izolaci o sile alesponn T mm.

Vodice se musi pfipevnit pomoci dalSiho pfipevnéni v blizkosti svorek,
napfiklad paskami. Vsechny propojovaci kabely musi byt dostate¢né
daleko od disipatord.

13) A[:E]

NEBEZPECI - regulator to¢ivého momentu musi byt nastaven
pied pouzitim automatického systému.

PRO NASTAVENi PARAMETRU MOTORU ODKA-
ZUJE ME NA PRIRUCKU RIDICI JEDNOTKY

14) SERIZENI HNACIHO MOMENTU

Sefizeni se musi provést v souladu s platnymi bezpecnostnimi normami. Za timto
Ucelem je nutné seridit hnaci moment takto:
Vypnéte napdjeni ze sité.
Vysroubujte upevnovaci Srouby skiiné redukéniho motoru.
Pomoci klice 17, NENI v ptislusenstvi zajistéte klikovy hfidel (obr. N pol. “A").
Dal3im klicem 13, ktery NENI v pfislusenstvi, utédhnéte samosvornou matici
(obr. N pol. “B") pro zvyseni momentu nebo ji povolte pro snizeni hnaciho
momentu.
Nasadte ochranny kryt pfevodového motoru a zajistéte jej Srouby.

15) POUZITI AKTIVNICH OCHRANNYCH ZARIZENI

Pokud ¢innost motoru probiha bez pfitomnosti ¢lovéka, musi se nainsta-
lovat bezpecnostni zafizeni typu “C" nebo “E” podle normy EN12453 a v
souladu s normou EN12978. Pokud se nebezpecné okraje kiidel chrani
pomoci aktivnich bezpecnostnich list, zkontrolujte, zda jsou uvedené
Udaje kompatibilni s pohonnou jednotkou. Zejména zkontrolujte, zda:
. prebéh je vétsinez 30 mm;

b. maximalni rychlosti je vétsi nez 9 m/min, (11 m/min rychla verze);
c. rozsah teplot je alespori -20°C +55°C;

d. doba odezvy je kompatibilni s motorem;

e. bezpecnostni lista je vhodna pro typ chranéného okraje;”

oY)

POZOR:Zkontrolujte, zdahodnotasily stietu, mérenavbodech
podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v normé EN
12453.

POZOR! Chybné nastaveni miize zpusobit skody na osobach,
zviratech nebo vécech.
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INSTALLATIEHANDLEIDING

1) URUNUN GENEL CERGEVESI

Pinyon dislisinin oldukca asagida yer alan konumu, akttiatoriin derli toplu sekli
ve yiikseklik ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde DEIMOS AC A 600
aktuatoru cok degisik montaj isteklerine uyabilir. Ayarlanabilen elektronik tork
sinirlayici, ezilmetehlikesine karsiguvenligigarantieder. Acil durumdaelle serbest
birakma manevrasi, bir levye araciligi ile buytk kolaylikla uygulanir.

Strok sonunda durma, elektromekanik mikro sivicler ile kontrol edilir.

2) TEKNIK VERILER

Gig kayna 320.230V'50/60 Hz(*)
Motor turlan 1400 min™'
Cekilen gii¢ 400 W
Kondansator ;g ﬁ,’; g%g\%mw
Termik koruma 150°C

Yalitim sinifi F

(F’Si&ynodnacr:ldiﬁlisi modiilii amm (14 dis)
Kanat hizi (standard) 9m/dak
Kanatmaxagirigi-standard** | 600kg (=6000N)
Pinyondislisimodulti (hizl) | 4mm (18 dis)
Kanat hizi (hizl) 11m/dak

Kanat max agirhgi-hizli** | 370kg (=3700N)
Maksimum tork 18Nm
Rediiksiyon orani 1/30

Bakin paragraf “AKTIF KORUMA
CIHAZLARININ UYGULANMASI”

Daimi gresli

Darbeye karsi reaksiyon

Yaglama

Manuel manevra Levyeli mekanik serbest birakiima

Kullanim tipi Konut tipi

Kontrol tinitesi SHYRA AC SL

Ortam sartlari -20°Ciile + 55°C arasinda
Koruma sinifi IP24

Gurdlti <70dBA

isletme mekanizmasiagirhigi | 8,1 kg (=81N)

Boyutlar Bakin Fig. G

Maksimum ¢evrim 50s manevraile 5 cevrim/h

(*) istek tizerine 6zel voltajlar olabilir.
** Kullanilmasi mimkiin olan yonlendirilen kisim icin minimum veya maksimum
olciiler dngoriilmemistir

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, yurtrlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan |EC364 hikimlerine
gore ve elektrik tesisatlar icin yurirlikte bulunan ulusal standartlan referans
olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B

- Fig.B'de belirtilen olcllere uyarak, reduktor grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasinin ankoraj civatalarinin gémiilecegi beton dokilecek bir gukur
kazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C

- Iki 6zel 6n vidayi ¢6zin (FIG. C - rif.1)

- Karteri, iki arka ufak bloktan (FIG.C - rif.2 - rif.3) ¢c6zerek ¢ikarmak icin, resimde
(FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B) belirtildigi gibi itin.

- Karteri yukari kaldirin (FIG.C - rif.4).

6) MOTOR MONTAJI Fig.D

7) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.E- E1
Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.H)

8) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI Fig.I - J1 - K
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirliikteki giivenlik
standartlari tarafindan 6ngoriilen kisisel koruyucu donanimlar ile

donatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.L.

9) LIMIT SVICLERi BRAKETLERININ MONTAJI FIG.F
10) KAPI STOPLARI Fig.L

TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢ikmasini 6nlemek igin
kapi gerek agilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari

ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre otesinde sikica yere sabitlenmelidir.

Not: aktif glivenlik kenari (Fig.L rif.1) mekanik stoplar tarafindan etkin
kilinamayacak sekilde kurulmahdir.

11) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

12) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. M

Kart kapagini (Fig. M1-M2-M3) baglaminda gdsterilmis oldugu gibi ¢ozerek
cikariniz.

Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gecirildikten ve otomasyon sisteminin
cesitli komponentleri 6nceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra,
ilgili kullanim kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin
baglanmasinagecilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.M-rif.X); sar1/yesil
renkliyahticrkiliflikoruma (toprak) kondiiktord, 6zel kablo tutucuya (FIG.M-rif.Y) .

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde yurirlikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
konduktorler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1 mm’lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Kondiiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoériilerek, drnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Bitlin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmahdir.

13)AEB]

ATEHUKE - Tork ayarlayici, otomasyon sistemini isler kilmadan 6nce
kalibre edilmelidir.

MOTORPARAMETRELERININ AYARIiCiNSANTRALKILAVU-
ZUNU REFERANS OLARAK ALIN

14) MOTRIS TORKUNUN AYARI

Ayarlama, yurtrlukteki gtivenlik normlari dogrultusunda 6ngérilenlere uygun
olarak gerceklestirilmelidir. Bundan dolayi, motris torkunun asagida belirtildigi
gibi ayarlanmasi gerekir:

- Sebekeden enerji beslemesini kesin.

+ Rediiktorlt motor karterinin sabitleme vidalarini ¢ézin.

«  Birlikte ikmal edilmeyen 17'lik sabit anahtarla motor milini kilitleyin (Fig.N-rif.“A”").
Birlikte tedarik EDILMEYEN 13’lik diger bir anahtar ile kendiliginden kilitlenen
somunu (Fig.N-rif. “B") torku artirmak icin sikistirin veya torku azaltmak igin
gevsetin.

«  Reduktorli motorun koruma kapagini yeniden yerine yerlestirin ve vidalarla
sabitleyin.

15) AKTiF KORUMA CiHAZLARININ UYGULANMASI

Motorun islemesi, insan mevcut seklinde degilse, EN12453 standardina gore ve
EN12978 standardina uygun“C"tipi bir glivenlik tertibati veya“E"tipi bir gtivenlik
cihazintkurun. Kanadin tehlikeli kenarlari aktif glivenlik kenarlari ile korunmuyor
ise, beyan edilen verilerin motorizasyon Unitesi ile uyumlu olduklarini kontrol
edin. Ozellikle asagidakileri kontrol edin:

ekstra strokun 30 mm Ustlinde oldugunu;

maksimum hizin 9m/dak tstlinde oldugunu, (11m/dak yerel versiyon);
sicaklik araliginin en az -20°C+55°C oldugunu;

tepki stiresinin motorla uyumlu oldugunu;

glivenlik kenarinin korunacak kenar tipine uygun oldugunu;”

pPonoe

ADiKKAT: EN12445 standardi tarafindan 6ngériilen noktalarda 6l¢iilen
darbegiiciidegerinin, EN 12453 standardindabelirtilenden dahadiisiik
oldugunu kontrol edin.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
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