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1 Instrukcje bezpieczenstwa
1.1 Ogolne instrukcje bezpieczenstwa

« Przed uzyciem produktu uwaznie przeczytaj i zrozum instrukcje obstugi.

» Do produktu uzywaj tylko wyposazenia rekomendowanego przez MOVA. Kazde inne uzycie jest niewtasciwe.

» Nie pozwalaj, by dzieci znajdowaty sie lub bawity sie w poblizu dziatajgcego urzadzenia.

 Nie uzywaj produktu tam, gdzie ludzie nie sg swiadomi jego obecnosci.

= Nie biegaj, sterujgc recznie produktem za pomocg aplikacji MOVAhome. Zawsze chodz, uwazajac na kroki
stawiane na zboczach i caty czas utrzymuj rownowage.

« Unikaj uzywania produktu gdy ludzie, a zwtaszcza dzieci lub zwierzeta znajdujg sie na obszarze jego pracy.

e Jezeli uzywasz produktu w miejscach publicznych, umiesc¢ znaki ostrzegawcze wokot obszaru pracy o
nastepujgcej tresci: ,Uwaga! Automatyczna kosiarka trawy! Trzymaj sie z dala od urzgdzenia! Nadzoruj
dziecil”

» Nos wytrzymate obuwie i dtugie spodnie podczas obstugi produktu.

= Aby unikng¢ zniszczenia produktu oraz wypadkow z udziatem pojazdow i 0s6b, nie ustawiaj obszaréw pracy
lub sciezek transportu wzdtuz sciezek publicznych.

= Nie dotykaj ruchomych, niebezpiecznych czesci, takich jak tarcza tngca, zanim zupetnie sie nie zatrzymaja.

* W przypadku urazu lub wypadku poszukaj pomocy medycznej.

= Przed usunieciem blokad, przeprowadzaniem konserwacji lub sprawdzaniem produktu, WYACZ go. Jezeli
produkt wibruje nieprawidtowo, przed ponownym uruchomieniem, sprawdz czy nie doznat uszkodzen. Nie
uzywaj produktu, gdy jakakolwiek czesc jest zepsuta.

» Nie umieszczaj kabla gtdwnego na obszarze, na ktorym produkt bedzie kosit. Stosuj sie do instrukcji
dotyczgcych instalacji kabla.

» Uzywaj tylko stacji tadujgcej dotgczonej do zestawu, aby natadowac produkt. Niepoprawne uzycie moze
skutkowac porazeniem prgdem, przegrzaniem lub wyciekiem zrgcej cieczy z baterii. W przypadku wycieku
elektrolitu, przeptukac¢ wodg/srodkiem neutralizujgcym i zgtosic¢ sie po pomoc medyczng, jezeli zrgca ciecz
dostanie sie do oczu.

» Podtgczajgc kabel gtowny do gniazdka elektrycznego, uzyj wytgcznika réznicowoprgdowy (RCD) o
maksymalnym pradzie wyzwalajgcym 30 mA.

» Uzywaj tylko oryginalnych baterii rekomendowanych przez MOVA. Zapewnienie bezpieczenstwa z
nieoryginalnymi bateriami jest niemozliwe. Nie uzywaj baterii jednorazowych.

» Trzymaj przedtuzacze z dala od ruchomych, niebezpiecznych czesci, aby unikngc uszkodzenia przewodu, ktore
moze doprowadzi¢ do kontaktu z elementami pod napieciem.

« lustracje wykorzystane w niniejszym dokumencie majg jedynie charakter pogladowy. Nalezy odniesc sie do
rzeczywistego produktu.

» Nigdy nie pozwalaj dzieciom, osobom o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
psychicznych lub nieposiadajgcym doswiadczenia i wiedzy lub niezaznajomionym z niniejszymi instrukcjami na
uzywanie tego urzgdzenia. Przepisy lokalne moga ograniczac wiek operatora.

» Nie podtgczaj ani nie dotykaj uszkodzonego kabla, dopdki nie zostanie on odtgczony od gniazdka
elektrycznego. Jezeli kabel zostanie zniszczony podczas dziatania, odtgcz wtyczke z gniazdka elektrycznego.
Zuzyty lub uszkodzony kabel zwieksza ryzyko porazenia prgdem i powinien zostac¢ zastgpiony przez
serwisantow.

« Nie popychaj produktu na site ani zbyt szybko, to moze go uszkodzic.

» Aby zachowac zgodnosc¢ z wymogami dotyczgcymi ekspozycji na promieniowanie RF, nalezy utrzymac
odlegtosc separacyjng 35 cm miedzy urzgdzeniem a cztowiekiem.

« Dla celow dotadowania akumulatora stosuj tylko odtgczany modut zasilacza dostarczany wraz z urzgdzeniem.
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1.2 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce instalacji

= Unikaj instalowania stacji tadujgcej w miejscach, gdzie ludzie mogg sie o nig potkngc.

= Nie instaluj stacji tadujgcej w miejscach, gdzie istnieje ryzyko wystapienia stojgcej wody.

= Nie instaluj stacji tadujgcej, w tym zadnych akcesoriow, w zasiegu 60 cm od jakichkolwiek materiatow palnych.
Awaria lub przegrzewanie sie stacji tadujgcej oraz zrodta zasilania stanowig zagrozenie pozarowe.

1.3 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce dziatania

= Trzymaj dtonie i stopy z dala od obracajgcych sie ostrzy. Nie umieszczaj dtoni ani stop w poblizu lub pod
produktem, gdy jest on wtgczony.

= Nie podnos ani nie przenos produktu, gdy jest wtgczony.

= Uzyj trybu parkowania lub WYLACZ produkt, gdy w obszarze pracy znajdujg sie ludzie, a zwtaszcza dzieci lub
zZwierzeta.

= Upewnij sie, ze na trawniku nie ma takich obiektow jak kamienie, gatezie, narzedzia lub zabawki. W
przeciwnym razie, ostrza w kontakcie z nimi, mogg ulec zniszczeniu.

= Nie ktadz przedmiotow na produkcie lub stacji tadowania.

= Nie uzywaj produktu, gdy przycisk STOP nie dziata.

= Unikaj kolizji pomiedzy produktem a ludzmi lub zwierzetami. Jezeli osoba lub zwierze wejda w droge produktu,
zatrzymaj go natychmiast.

= Zawsze WYLACZA)] produkt, jezeli nie pracuje.

= Nie uzywaj produktu, gdy jednoczesnie dziata zraszacz wynurzalny. Uzyj funkcji harmonogramu, aby upewnic
sie, ze produkt i zraszacz wynurzalny nie dziatajg w tym samym czasie.

= Unikaj umieszczania kanatow tgczenia tam, gdzie sg zainstalowane zraszacze wynurzalne.

= Nie uzywaj produktu w miejscach, gdzie znajduje sie stojgca woda, na przyktad podczas obfitych opadow
deszczu lub gdzie gromadzi sie woda.

1.4 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce konserwacji

* WYLACZ produkt podczas konserwowania.

= Po umyciu, upewnij sie, ze produkt znajduje sie na ziemi, w jego naturalnej pozydji, a nie do gory nogami.
» Nie odwracaj produktu, aby wyczysci¢ obudowe. Jezeli odwrdcisz go w celach czyszczenia, upewnij sie,

ze zostanie on przywrocony do wtasciwej mu pozycji. Ten srodek ostroznosci jest konieczny, aby zapobiec
przedostaniu sie wody do silnika i potencjalnemu zaktdceniu normalnego funkcjonowania.

« Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji stacji tadujgcej wyjmij wtyczke ze stacji tadujacej lub
usun zabezpieczenie.

» Nie uzywaj myjek wysokocisnieniowych lub rozpuszczalnikow, aby wyczysci¢ produkt.

1.5 Bezpieczenstwo baterii

Baterie litowo-jonowe mogg eksplodowac lub powodowac pozar, gdy zostang rozmontowane, spowodujg
zwarcie, wystawione na dziatanie wody, ognia lub wysokich temperatur. ObchodZ sie z nimi z ostroznoscig,
nie rozmontowu;j lub nie otwieraj baterii, a takze unikaj jakichkolwiek form elektronicznych/mechanicznych
uszkodzen. Przechowuj z dala od bezposredniego Swiatta stonecznego.

1. Uzywaj tylko tadowarki i zasilacza dostarczonych przez producenta. Uzycie niewtasciwych tadowarek lub
zasilaczy moze spowodowac porazenie prgdem i/lub przegrzanie.

2. NIE PROBUJ NAPRAWIAC LUB MODYFIKOWAC BATERII! Proby naprawy mogg skutkowac powaznymi
obrazeniami ciata w wyniku eksplozji lub porazenia prgdem. Jezeli dojdzie do wycieku, uwolnione elektrolity
bedg zrgce i toksyczne.

3. To urzgdzenie zawiera baterie, ktdre mogg by¢ wymieniane jedynie przez wykwalifikowane osoby.

1.6 Pozostate niebezpieczenstwa
Aby unikng¢ urazow, do wymiany ostrzy zaktadaj rekawice ochronne.



1.7 Symbole i naklejki

OSTRZEZENIE -
Przeczytaj instrukcje obstugi przed przystgpieniem do obstugi
urzgdzenia.

OSTRZEZENIE -
Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od urzgdzenia podczas jego
pracy.

OSTRZEZENIE -
Usun urzadzenie blokujgce przed rozpoczeciem pracy przy
urzadzeniu lub jego podnoszeniem.

OSTRZEZENIE -
Nie jezdzij na urzgdzeniu.

AR S el =

OSTRZEZENIE -

Wyrzucanie tego produktu jako zwykty odpad domowy jest
zabronione. Upewnij sie, ze produkt zostat poddany recyklingowi
zgodnie z lokalnymi wymogami prawnymi.
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Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami WE.

Przeczytaj instrukcje obstugi

q3
@ Sprzet klasy Il
L]

- Prad staty

[] Sprzetklasy Il

ZAMIERZONE UZYCIE

Produkt ogrodowy jest przeznaczony do koszenia trawnika domowego. Jest zaprojektowany do czestego
koszenia, co pozwala utrzymac zdrowszy i lepiej wygladajgcy trawnik niz kiedykolwiek wczesniej. W zaleznosci
od wielkosci trawnika, kosiarka moze byc zaprogramowana do pracy w dowolnym czasie lub z dowolng
czestotliwoscig. Nie nadaje sie do kopania, zamiatania ani odsniezania.

e

Niniejszym Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy modelu MOVA MVVV1200 jest zgodny
z Dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod ponizszym adresem internetowym:
https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

SzczegOtowa e-instrukcja znajduje sie na stronie https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.



2 Wprowadzenie do produktu

2.1 Zawartos¢ pudetka

@ Robot @ wieza tadowania
(z 10 m kablem)

e Zrédto zasilania e Paliki x 8, klucz szesciokagtny

elnstrukcja uzytkownika e Niestrzepigca sie szmatka

9 Ptyta podstawowa

@ Zapasowe noze i Sruby (9 szt.)

eskrécona instrukcja uzytkownika

:
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2.2 Przeglad produktow
Przycisk stop

@ Klucz bezpieczenstwa

Kontrolka na kamerze

Pokretto regulacji
wysokosci koszenia

Styki tadowania

Koto uniwersalne

Uchwyt

Tarcza tnaca Przegroda na baterie

Koto napedowe

2.3 Uktad stereowizyjny UltraEyes ™ 1.0 Al

UltraEyes ™ 1.0 jest rdzeniem serii VIAX — pionierskg innowacjg, ktéra redefiniuje inteligentng pielegnacje
trawnika dzieki stereoskopowemu systemowi wizyjnemu napedzanemu sztuczng inteligencjg. Ta
zaawansowana technologia umozliwia urzadzeniom z serii VIAX poruszanie sie po ogrodzie z niezrownana
klarownoscig i precyzjg.

Wyposazone w podwojne kamery Ultra HDR i algorytmy wykorzystujgce sztuczng inteligencje, urzgdzenie
precyzyjnie odroznia obszary porosniete trawg od pozostatych, jednoczesnie rozpoznajgc rézne przedmioty.
Zaawansowany algorytm przetwarzania obrazu i inteligentnego podejmowania decyzji umozliwia
rozpoznawanie i pozycjonowanie z milimetrowg precyzja, co pozwala na prawdziwe rozumienie przestrzeni
podwarka we wszystkich kierunkach.

_) Uktad stereowizyjny
| UltraEyes ™ 1.0 Al




2.4 Czujnik

Nazwa Opis
Zapewnia pozycjonowanie i wykrywa przeszkody, granice trawnikow i obecnosc
Kamera ludzi.
stereoskopowa Kat widzenia: 110° (poziomy), 75° (pionowy), 120° (przekatna)
Rozdzielczos¢: 2 MP
3 Montaz

3.1 Wybierz odpowiednie miejsce

» Umiesc stacje tadowania na rownej powierzchni blisko krawedzi trawnika i gniazdka zasilania. Zaleca sie
umiescic stacje tadowania w miejscu z silnym sygnatem Wi-Fi.

Uwaga: Site sygnatu Wi-Fi mozesz sprawdzi¢ przy pomocy urzgdzenia mobilnego. Duza sita sygnatu Wi-Fi
zwieksza stabilnosc potgczenia miedzy robotem a aplikacja.

Wazne

- Upewnij sie, ze grunt jest dosc¢ miekki, aby zapewni¢ mozliwosc bezpiecznego wkrecenia srubek.

- Umiesc stacje tadowania na rownym terenie. Kazde nachylenie moze spowodowac, ze robot stoczy sie do tytu i

utraci potgczenie.

-~

(&

=

 Przestrzen w obrebie 1 m po lewej, prawej i naprzeciw stacji powinna byc pusta i pozbawiona przeszkod.
Upewnij sie, ze trawa wokot miejsca, w ktorym znajduje sie robot, jest krotsza niz 6 cm. Jezeli trawa jest
wyzsza, najpierw skos jg przy pomocy kanwencjonalnej kosiarki. Wysoka trawa utrudnia robotowi powrot

do stacji tadowania.

4 )
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3.2 Zmontuj stacje tadowania
@ Wsun wieze tadowania w odpowiednie miejsce ptyty podstawowej, az ustyszysz klikniecie.

( )

& —

@ Przymocuj ptyte bazowg do podtoza za pomocg palikow wechodzgcych w sktad wyposazenia i klucza
szesciokgtnego.

4 1

- —

© Podtacz kabel do zrodta zasilania. Nastepnie wtoz kabel do gniazdka. Upewnij sie, ze zrodto zasilania
znajduje sie zawsze przynajmniej 30 cm nad ziemig.

-~

~
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Uwaga: Jezeli wszystko zostanie podtgczone poprawnie, dioda LED zacznie Swieci¢ statym swiattem
niebieskim, gdy bedzie zasilanie.

4 )
Blue Light
€
i N
(. —/




@ Umiesc robota w stacji tadowania, aby go natadowac. Upewnij sie, ze robot zostat poprawnie
podtgczony do stacjitadowania.

4 )
€3
[NE
_ —/
Uwagi
» Lampka kontrolna bedzie migac na zielono, gdy robot bedzie pomyslnie sie tadowac w stacji tadowania.
N
o —/

= Jesli chcesz dodac garaz dla dodatkowej ochrony, uzyj odpowiedniego garazu MOVA, dostepnego w
lokalnych sklepach lub online. Uzywanie garazu innego niz MOVA moze powodowac problemy podczas
tadowania.

Dioda LED na stacji tadowania

Kolory diody LED Znaczenie

1. Stacja tadowania ma problem (na przyktad z przeptywem prgdu
bgdz napieciem).

2. Robot dokuje w stacji tadowania, ale tadowanie nie przebiega
poprawnie (na przyktad w przypadku zwarcia na stykach
tadowania).

Czerwony; dioda swieci nieprzerwanie/
mruga

Stacja tadowania jest zasilana. Robot nie znajduje sie w stadji

Niebieski; dioda swieci nieprzerwanie. !
tadowania.

Zielony; dioda mruga. Robot taduje sie w stacji tadowania.

Robot jest zadokowany w stacji tadujgcej i majg miejsce
nastepujgce scenariusze, w ktorych robot:

Zielony; dioda swieci nieprzerwanie 1. W petni natadowany lub

2. Nie taduje sie, poniewaz aktualny czas jest poza wyznaczonym
okresem tadowania.

— (o5)
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4 Przed pierwszym uzyciem

4.1 Zapoznaj sie z panelem sterowania

Wskaznik stanu robota
Wskaznik potaczenia aplikacji

Wskaznik blokady rodzicielskiej

Zasilanie Rozpocznij  Wroc do stacji

Sterowanie
Przycisk Funkcja
Aby witgczyc robota, zainstaluj klucz bezpieczenstwa i przekre¢ go w pozycje ON.
Przytrzymaj przycisk(!) przez 2 sekundy, aby wtaczyc robota.
Zasilanie ()
Aby wytgczyc¢ robota, upewnij sie, ze znajduje sie on poza stacjg tadujaca.
Nastepnie przytrzymaj przycisk(') przez 2 sekundy. Przekrecenie klucza
bezpieczenstwa w pozycje OFF rowniez wytgczy robota.
.. Aby rozpoczac koszenie catego obszaru lub wznowic wstrzymane zadania,
Rozpocznij DI nacisnij przycisk I, a nastepnie nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund.
Wréé do stacji o Abywys’gac robptq z povyrotem do_stam tadujgcej, nacisnij przycisk O, a
nastepnie nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund.
Aby dezaktywowac blokade bezpieczenstwa i umozliwic sterowanie aplikadjg,
nacisnij dwukrotnie przycisk OK.
OK
Aby witgczyc tryb parowania Bluetooth, przytrzymaj przycisk OK przez 3
sekundy.
.o Aby przywrocic¢ robota do ustawier fabrycznych, przytrzymaj przycisk | i
Rozpocznij + OK przycisk OK razem przez 3 sekundy.
Nacisnij przycisk Stop, aby zatrzymac robota i aktywowac blokade
Stop bezpieczenstwa. Sterowanie aplikacjg zostanie wytgczone. Aby dezaktywowac
blokade bezpieczenstwa, nacisnij dwukrotnie przycisk OK.
Rozpocznij + Wro€ do | Chcac wytgczyé blokade rodzicielska nacisnij jednoczesnie przyciski i 0 .
stacji Robot wyda kamunikat: ,Blokada rodzicielska jest wytgczona” .

ie‘,_



Klucz bezpieczenstwa

» Przekrec klucz bezpieczenstwa w pozycje ON przed wtgczeniem robota.

» Przekrec klucz bezpieczenstwa w pozycje OFF; robot wytgczy sie automatycznie.

» Mozesz wyjgc klucz bezpieczenstwa, gdy jest w pozycji OFF. Robota nie mozna wtgczyc bez klucza.
Uwaga: Jesli zgubisz klucz bezpieczenstwa, skontaktuj sie z zespotem obstugi posprzedazowej, aby uzyskac
zamiennik.

Wskazniki na panelu sterowania

Wskaznik Kolor Znaczenie

Migajgcy zielony | Robottaduje sie w stacjitadujgce;.

Staty zielony Bateria jest w petni natadowana.

1. Wystapit btad.

Staty czerwony 2. Nacisnieto przycisk zatrzymania awaryjnego.

Status robota @ °

1. Robot wykonuje zadanie lub jest w trybie
Migajgcy niebieski | pauzy.
2. Robot inicjalizuje sie po wtgczeniu.

Staty niebieski Robot jest w trybie gotowosci.

Staty niebieski Robot jest potgczony z aplikacja.

Loy
Potaczenie z aplikacj e
2 P jla@ Migajace niebieskie | Robottaczy sie z aplikacja.

Panel sterowania zostat zablokowany w aplikacji.

Blokada rodzicielska & ® Staty niebieski (Funkcje ,Blokady rodzicielskiej” mozna wigczyc¢
w aplikacji).

4.2 Ustawienia poczgtkowe
Przed wtgczeniem robota po raz pierwszy, nalezy wykonac kilka podstawowych czynnosci, aby
przygotowac go do uzytku.



@ Otworz pokrywe gorng i obroc klucz bezpieczenstwa do pozycji ON.

©)

Uwagi

= Po wtgczeniu zasilania robot rozpoczyna proces inicjalizacji, co sygnalizowane jest miganiem niebieskiej
kontrolki stanu [ ® na panelu sterowania. Po wyemitowaniu dzwiekowego sygnatu uruchomienia i
przejéciu kontrolki stanu B ® w ciggte niebieskie $wiatto, proces inicjalizacji zostaje zakonczony.

= Robot wtaczy sie automatycznie po zadokowaniu w stacjitadowania.

Wazne: Aby wtaczyc robota, upewnij sie, ze klucz bezpieczeristwa jest zainstalowany i ustawiony w pozycji ON.
W przeciwnym razie robota nie mozna wtgczyc.

© Potacz robota z Internetem
Zeskanuj kod QR, aby pobrac aplikacje MOVAhome na urzgdzenie mobilne. Po instalacji, utworz konto i
zaloguj sie.

& Download on the AN, Get it on
’ App Store >/' Google Play




Przed konfiguracjq sieci:

» Sprawdz, czy zaréwno robot, jak i urzgdzenie mobilne znajdujg sie w zasiegu tej samej sieci Wi-Fi.

» Upewnij sie, ze Twoje urzgdzenie mobilne znajduje sie w odlegtosci nie wiekszej niz 10 m od robota.
» Wtgcz Bluetooth na urzgdzeniu mobilnym.

1. Otworz aplikacje MOVAhome.

2. Mozesz potaczyc sie za pomocg jednej z nastepujgcych metod:

a. Skanowanie kodu QR: Przejdz do & Urzgdzenie i stuknij == Zeskanuj kod QR, aby sie potgczy¢.
Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie wewngtrz gornej pokrywy robota, aby nawigzac potgczenie.

b. Dodaj recznie: Przejdz do 4 Urzgdzenie i stuknij + Dodaj. Nastepnie wybierz model swojego robota, aby
nawigzac potgczenie.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczyc potgczenie z siecig Wi-Fi.

Wazne

» Wykorzystaj czestotliwosc 2.4 GHz lub umozliwiajgcg tgcznose dwupasmowg 2.4/5 GHz.

= Upewnij sie, ze Twoja sie¢ Wi-Fi nie ma zapory ogniowej i nie jest zaszyfrowana. W przeciwnym razie
konfiguracja sieci moze sie nie powiesc.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk OK na panelu sterowania przez 3 sekundy. Robot przejdzie w tryb parowania
Bluetooth.

Uwaga: Przed nacisnieciem przycisku OK upewnij sie, ze proces inicjalizacji zostat zakonczony. Inicjalizacja
jest zakonczona, gdy zostanie odtworzony sygnat dzwiekowy uruchomienia i kontrolka stanu [ ® zaswieci sie
ciggtym niebieskim swiattem. Parowanie urzgdzen nie moze byc przeprowadzone, dopoki proces inicjalizacji
nie zostanie ukonczony.

5. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczy¢ parowanie.

Uwagi

« Wskaznik potgczenia z aplikacjg § ® na panelu sterowania bedzie $wiecic statym niebieskim $wiattem,
gdy robot zostanie pomyslnie potgczony z aplikacja.

= Aby sterowac robotem zdalnie bez tgczenia sie z siecig Wi-Fi, mozesz rowniez kupi¢ modut do tgczenia sie z
Internetem.

g



Jak anulowa¢ parowanie robota?

Po zakonczeniu parowania robota zostanie automatycznie powigzany z kontem MOVAhome. Kazde
urzgdzenie moze byc¢ powigzane tylko z jednym kontem w danym czasie. Nie moze zostac¢ powigzane z
innym kontem w tym samym czasie.

Aby sparowac robota z nowym kontem, musisz go najpierw roztgczyc. Aby go roztgczyc:

1. Otworz aplikacje MOVAhome. Przejdz do i Urzgdzenie.

2. Znajdz nazwe swojego robota. Jesli masz wiele robotow powigzanych z kontem MOVAhome, przesun
palcem w lewo lub w prawo, aby uzyskac¢ dostep do strony robota, ktérego chcesz edytowac.

3. Stuknij M obok nazwy robota.

4. Wybierz Usun.

Wazne: Po anulowaniu powigzania robota z kontem wszystkie dane uzytkownika zapisane w pamieci
robota zostang trwale usuniete z serwera.

Jak udostepni¢ robota?

1. Stuknij M obok nazwy robota.

2. Wybierz Udostepnianie urzadzenia.

Wazne: Po anulowaniu powigzania robota z kontem wszystkie dane uzytkownika zapisane w pamieci
robota zostang trwale usuniete z serwera.

Jak wylogowac sie z konta MOVAhome lub usung¢ konto?

1. Przejdz do & Ja > Konto.
2. Wybierz Wyloguj sie lub Usun konto.

Jak zresetowac robota?

wcisnij jednoczesnie przyciski i OK na 3 sekundy, co spowoduje przywrdcenie ustawien fabrycznych
robota.

Wazne: Wszystkie dane zapisane w pamieci robota zostang trwale usuniete.

5 Wygeneruj mape ogrodu

Przed mapowaniem, wykonaj nastepujgce kroki:

= Poziom baterii robota jest wyzszy niz 50%.

» Musi by¢ pogodnie i sucho, z wystarczajacg iloscig swiatta.

= Obiektyw przedniej kamery musi byc¢ czysty i nie moze byc¢ niczym zastoniety.
= Robot prawidtowo zadokuje sie w stacjitadowania.
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Wazne
- Nie przesuwaj robota recznie podczas generowania granicy, poniewaz moze sie to zakonczyc niepowodzeniem.

- Gdy rozpoczyna sie mapowanie, nie dokuj robota zdalnie w stacji tadowania, zanim proces mapowania
nie zostanie ukonczony. W przeciwnym razie kamera przednia moze zostac zablokowana, co spowoduje
niepowodzenie mapowania.



= W trakcie tworzenia mapy idz za robotem w odlegtosci nie wiekszej niz5 m.

J

= Robot moze poruszac sie po stokach o nachyleniu do 40 % (22°). Jednak dla lepszych wynikéw koszenia
zaleca sie utrzymywanie nachyleri obszarow roboczych ponizej 25 % (14°).
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<25% (14°)
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« Dla obszarow wezszych niz 60 cm, ustaw je jako sciezki, aby umozliwic¢ robotowi przejscie (patrz sekcja 5.4:

Ustaw sciezke).

« Jesli krawedz trawnika znajduje sie ponad 4 cm powyzej otaczajgcego terenu lub ma strome nachylenie,
trzymaj robota w odlegtosci co najmniej 10 cm od krawedzi podczas mapowania. Jesli krawedz jest na tym
samym poziomie co teren, robot moze jg przekroczyc, aby optymalnie przycigc brzegi.
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= Upewnij sie, ze katy skretu sg wieksze niz 90° . Kgty mniejsze niz 90° mogqg utrudniac robotowi uzyskanie
czystego ciecia.

4 N

» Aby prawidtowo odwzorowac krawedzie trawnika, robot powinien zawsze podgzac po zewnetrznej
krawedzi trawnika. Nie nalezy tworzyc stref na srodku otwartego obszaru trawnika, poniewaz moze to
prowadzic¢ do bteddw pozycjonowania.

( )

5.1 Wygeneruj granice

@ Dotknij Rozpocznij mapowanie w aplikacji. Robot sprawdzi status i przeprowadzi kalibracje. Robot
automatycznie opusci stacje, aby przeprowadzic kalibracje. Zachowaj ostroznosc.

o 1= -

@ Zdalnie poprowadz robota na krawedz trawnika. Jesli obwod trawnika jest podwyzszony lub ma strome
nachylenie, pozostaw 80 cm wolnej przestrzeni na obrot kalibracyjny. Nastepnie dotknij Ustaw punkt
poczatkowy, aby ustali¢ punkt poczgtkowy granicy. Robot obraci sie w miejscu, aby skalibrowac swoja pozycje.

io‘,_



© zdalnie skieruj robota wzdtuz krawedzi trawnika, aby wygenerowac strefe dziatania.

Automatyczne wykrywanie granicy

Zaawansowany algorytm sztucznej inteligencji pozwala robotowi rozrozniac trawe od innych rodzajow
nawierzchni w odpowiednich warunkach i automatycznie mapowac granice trawnika bez koniecznosci
korzystania z funkcji prowadzenia recznego.

Po zdalnym skierowaniu robota na krawedz trawnika i ustawieniu punktu poczgtkowego mozna uzyc trybu
automatycznego wykrywania granic. Mozesz wybrac, czy robot ma przekroczy¢ obwod uzyskujgc lepsze
efekty koszenia, czy tez pozostac blisko niego, aby nie utkngc.

Zalecamy, by podczas tworzenia mapy is¢ za robotem. Jesli robot nie wykryje prawidtowo granic, mozesz w
kazdej chwili opuscic tryb automatycznego wykrywania granic i przetgczyc sie na tryb sterowania zdalnego.
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Wazne: Funkcja automatycznego wykrywania granic wymaga wyraznie okreslonych krawedzi trawnika.
Niewyrazne granice mogg nie zostac prawidtowo rozpoznane.

O Gdy robot znajdzie sie w odlegtosci 1 m od punktu poczgtkowego, mozesz dotkng¢ Domknij granice i
generowanie granicy zostanie automatycznie zakonczone. Jesli obwod trawnika jest podwyzszony lub ma
strome nachylenie, pozostaw 80 cm wolnej przestrzeni na obrot kalibracyjny.

Uwaga: Jesli granica nie zostanie zamknieta lub wystgpi btad, zdalnie poprowadz robota na niewielkg
odlegtosc do przodu wzdtuz krawedzi, a nastepnie sprobuj ponownie zamkngc granice.
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5.2 Ustaw strefe wytaczong

Choc robot potrafi automatycznie omijac przeszkody, nadal nalezy ustawic strefy zagrozenia upadkiem,

takie jak baseny i piaskownice, jako obszary, do ktorych nie moze wjezdzac. Jezeli chcesz chronic pewne
przedmioty przed dziataniem robota (takie jak kwietnik, trampolina, grzgdka warzywna czy odstoniety korzen
drzewa), ustaw wokot nich strefy wytgczone. Mozesz dotkngc opcji Ustaw strefe wytgczong w aplikacji, aby
kontynuowac tworzenie stref zakazu. Alternatywnie, mozesz przejs¢ do &> Edycja mapy, aby tworzyc lub
usuwac strefy zakazu po zakonczeniu mapy.

Uwaga: Obszary czesto odwiedzane przez zwierzeta mozna oznaczyc jako ,Obszar aktywnosci zwierzgt”, co
uniemozliwi robotowi wjazd w te obszary i zapewni bezpieczenstwo zwierzat.

5.3 Tworzenie wiecej stref i rozszerzanie istniejgcych stref

» Aby utworzyc wiecej stref

Jeslitwoj trawnik jest oddzielony drogami lub masz kilka odizolowanych trawnikow, mozesz w aplikacji
stukngc¢ Ustaw strefe, aby kontynuowac tworzenie obszarow roboczych. Mozesz rowniez dodawac, usuwac
i modyfikowac strefy w & > Edycji mapy po zakonczeniu mapowania.

Uwaga: Jesli w ogrodzie sg kamienne sciezki, wyznacz je jako oddzielne strefy. Nastepnie narysuj sciezki
tgczace, aby robot mogt poruszac sie miedzy strefami.

Wazne: Aby prawidtowo odwzorowac krawedzie trawnika, robot powinien zawsze podgzac po zewnetrznej
krawedzi trawnika. Nie nalezy tworzyc stref na srodku otwartego obszaru trawnika, poniewaz moze to
prowadzi¢ do btedow pozycjonowania.
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= Aby rozszerzyc istniejgce strefy
Aby rozszerzyc istniejgcg strefe, dotknij Ustaw strefe w aplikacji, aby utworzyc obszar, ktéry chcesz
uwzglednic. Jesli dwa obszary naktadajg sie, zostang automatycznie potgczone. Alternatywnie mozesz

przejsc do & > Edycja mapy > Ustaw strefe po zakonczeniu mapowania, aby rozszerzyc istniejgcg strefe.
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5.4 Ustaw Sciezke

Dla oddzielnych stref wygeneruj sciezke, aby je potaczyc. Oddzielne strefy, ktére nie sg potgczone sciezkg,
beda niedostepne dla robota.

Uwaga: Robot domyslnie moze poruszac sie po sciezce, ale bez koszenia trawy.

Wazne: Jezeli przez twoj trawnik przechodzg sciezki wyzsze niz 4 cm, umiesc na nich przedmiot z pochytg
powierzchnig o wysokosci rownej wysokosci sciezki (taki jak pomost).

» Aby potaczy¢ dwie oddzielne strefy dziatania

W przypadku oddzielnych stref, wygeneruj sciezki, aby je potgczyc. W innym przypadku bedg dla robota
niedostepne. Aby wygenerowac sciezke, dotknij Ustaw Sciezke.

Wazne: Sprawdz, czy sciezka zaczyna sie i konczy na powierzchniach trawnika wewngtrz obszaru roboczego.
Nie ustawiaj zadnego z punktéw koncowych na powierzchniach bez trawnika.

4 N

= Aby potaczyc strefe dziatania i stacje tadowania

Jezeli stacja tadowania znajduje sie poza strefg dziatania, aby potgczyc jg ze strefg dziatania, nalezy
wygenerowac sciezke. Aby wygenerowac sciezke, ktéra pozwoli robotowi wracic do stacji, dotknij Ustaw sciezke.
Wazne

- Jeden koniec sciezki musi znajdowac sie na powierzchni trawnika wewnatrz obszaru roboczego,
a drugi bezposrednio przed stacjg tadowania. Zaleca sie wyrownanie sciezki ze stacjg tadowania.
- Podczas tworzenia sciezek tgczgcych strefe dziatania i stacje tadowania nie dokuj robota zdalnie w stacji
tadowania. W przeciwnym razie kamera przednia moze zostac zablokowana, co spowoduje niepowodzenie
mapowania.
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5.5 Ukoricz mape
Po wygenerowaniu stref dziatania, sciezek i stref wytgczonych, stuknij Ukoncz mape.
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5.6 Dodaj drugg mape

Podwd@jna mapa

Funkcja podwaojnej mapy jest przydatna w sytuacjach, gdy robot nie moze autonomicznie przemieszczac sie
miedzy rozdzielonymi trawnikami lub gdy potrzebnych jest kilka map.

Utwaorzenie drugiej mapy moze byc konieczne w nastepujgcych sytuacjach:

= Nie ma mozliwosci potgczenia trawnika przedniego z tylnym.

= Wystepujg duze roznice wysokosci miedzy obszarami trawnika.

= Masz kilka nieruchomosci, ale masz tylko jednego robota.

= Trawnik jest zbyt duzy, aby objgc¢ go jedng mapa.
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Przed zmapowaniem drugiego trawnika pamietaj o nastepujgcych kwestiach:
* W przypadku obu map zawsze rozpoczynaj mapowanie od stacji tadowania.
= Druga stacja tadowania (opcjonalna):

- Jesli kupites drugg stacje tadowania, zainstaluj jg na drugim trawniku.
-Jeslinie, przenies robota i stacje tadowania, aby zmapowac drugi trawnik.

Mapowanie drugiego trawnika

Po ukonczeniu pierwszej mapy, stuknij Dodaj mape, aby kontynuowac tworzenie drugiej. Alternatywnie
mozesz przejsc do §> Edycja mapy i stukng¢ Dodaj mape po zakonczeniu mapowania. Po zakonczeniu
drugiej mapy mozesz przetgczac sie miedzy mapami przez g > Edycja mapy.

= e
< <
1] @ (<] a
2] =]
] ° 0 °
o 0 g Tman 20, gmo
o o
—= = —
(<] a
&
o
< 2

6 Sposadb dziatania

6.1 Rozpocznij pierwsze koszenie

Wskazowki przed koszeniem:

« Uzyj konwencjonalnej kosiarki, aby skrocic trawe do wysokosci nie wiekszej niz 10 cm.

= Usun z trawnika wszelkie przeszkody, takie jak gruz, liscie, zabawki, przewody i kamienie. Upewnij sie, ze podczas
koszenia na trawniku nie przebywajg dzieci i zwierzeta.

» Wyrownaj nierownosci trawnika.

= Z wyprzedzeniem ustaw w aplikacji preferencje koszenia (takie jak skutecznosc koszenia).




1. Otworz gorng pokrywe, aby uzyskac dostep do panelu sterowania.

2. Przekrec gatke robota, aby ustawi¢ wysokosc koszenia (20 mm-60 mm).

3. Nacisnij przycisk B, a nastepnie nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund. Robot opusci stacje tadujgcg i
rozpocznie koszenie catego obszaru. Mozesz takze stukngc Rozpocznij w aplikacji, aby rozpoczac koszenie.
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4. Zamknij gorng pokrywe.
Uwaga: Przed rozpoczeciem koszenia sprawdz, czy jest pogodnie i sucho, oraz czy jest odpowiednia ilos¢ Swiatta.

6.2 Koszenie przy uzyciu dwoch map

= Z jedng stacjg tadowania:

1. Zawsze ustawiaj stacje tadowania doktadnie w tym samym miejscu, w ktorym znajdowata sie podczas
mapowania. Recznie poprowadz robota do mapy, ktérg chcesz skosic.

2. Aby prawidtowo przeprowadzi¢ operacje, wybierz odpowiednig mape w aplikacji przed rozpoczeciem koszenia.
Uwaga: po zmianie mapy zostang zastosowane ustawienia planow i koszenia obecnej mapy.

Co zrobi¢ przy niskim poziomie baterii lub problemach z tadowaniem?

Jesli nie przeniesiesz recznie stacji tadowania razem z robotem do drugiej mapy, robot moze wyczerpac
akumulator i zgtosi¢ nieudane tadowanie, poniewaz nie bedzie mogt znaleZ¢ stacji tadowania. Aby rozwigzac
ten problem, wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. Recznie przemiesc robota z powrotem do mapy, na ktorej znajduje sie stacja tadowania.

2. Po natadowaniu przenies robota z powrotem do poprzedniej mapy. Robot automatycznie wznowi koszenie.
Wazne: w tym czasie nie zmieniaj mapy w aplikacji. Dzieki temu robot zapamieta swojg ostatnig pozycje i
bedzie kontynuowac od miejsca, w ktorym skonczyt.

3. Powtorz te czynnoscityle razy, ile trzeba, aby skosic caty trawnik.

» Z dwiema stacjami tadowania:

Nie trzeba przenosic stacjitadowania.

1. Recznie poprowadz robota do mapy, ktdrg chcesz skosic.

2. Aby prawidtowo przeprowadzic¢ operacje, wybierz odpowiednig mape w aplikacji przed rozpoczeciem
koszenia.



6.3 Wstrzymaj

Aby wstrzymac obecne zadanie, nacisnij przycisk Stop na robocie lub dotknij Wstrzymaj w aplikacji.
Uwaga: Robota nie mozna uruchomic¢ bezposrednio przez aplikacje po nacisnieciu przycisku Stop. Aby
wznowic sterowanie za pomocg aplikacji, najpierw nacisnij dwukrotnie przycisk OK na panelu sterowania,

aby dezaktywowac blokade bezpieczenstwa.
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6.4 Wznow
Celem wznowienia wstrzymanego zadania nacisnij przycisk ], a nastepnie, w ciggu 5 sekund, nacisnij
przycisk OK. Aby wznowic koszenie mozesz rowniez nacisngc przycisk Kontynuuj w aplikacji.
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6.5 Wrdc¢ do stacji tadowania
Aby zatrzymac zadanie koszenia i odestac robota do stacji tadujacej, nacisnij przycisko, a nastepnie
nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund na panelu sterowania. Robot automatycznie wroci do stacji tadujgcej,

aby sie natadowac. Mozesz takze stukngc Natadowac w aplikacji, aby odestac robota do stacjitadujgcej.
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7 Aplikacja MOVAhome

Aplikacja, ktéra daje Ci wiecej mozliwosci

MOVAhome to cos znacznie wiecej, niz program do zdalnego sterowania robotem. W aplikacji mozesz robic
wiele rzeczy: wprowadzac zdalnie ustawienia, eksperymentowac z réznymi trybami koszenia, swobodnie
edytowac mape i plan koszenia.

7.1 Tryby koszenia

Robot oferuje rézne tryby koszenia. W aplikacji mozna wybierac rozne tryby koszenia: koszenie catego obszaru,
koszenie strefy, koszenie krawedzi, koszenie miejscowe itryb reczny.
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7.2 Ksztatty koszenia

Dostosuj swoj trawnik, dodajgc ksztatty przez g > Edycja mapy > Ksztatty w aplikacji. Zdefiniowane
ksztatty bedg wytgczone z koszenia we wszystkich trybach koszenia. Mozesz zmienic ich pozycje, rozmiar
lub usungcje w Ksztatty.

QA

7.3 Plan

Po ukonczeniu pierwszej mapy, robot automatycznie generuje dwa tygodniowe plany koszenia: ,,Plan

wiosenno-letni” i, Plan jesienno-zimowy” . Mozesz dotkngc w aplikacji, aby wprowadzic¢
szczegotowe ustawienia planu. Gdy funkcja planu jest wtgczona, jesli chodzi o codzienne koszenie, mozesz
w petni zdac sie na robota. Jedyne, co musisz robi¢, to reqularnie dbac o wtasciwg konserwacje robota.
Uwaga: Jezeli obawiasz sie, ze podczas autonomicznego dziatania w pewnych godzinach robot moze zaktocac
spokoj sgsiadow, mozesz przejs¢ do zaktadki Ustawienia > Nie przeszkadzac i ustawic czas trybu Nie
przeszkadzac w aplikacji.
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Plany z dwiema mapami

Jako ze kazda mapa ma wtasny plan, starannie zaplanuj i skonfiguruj dla nich zadania, aby unikngc
konfliktow i kolizji. Dzieki temu robot bedzie pracowat sprawnie i bedzie odpowiednio dostepny dla kazdej
mapy.

7.4 Blokada rodzicielska

W razie obaw, ze dzieci mogg uruchomic robota bez nadzoru, przejdz do Ustawien w aplikacji i wtacz funkcje

Blokady rodzicielskiej. Mozesz rowniez dotkng¢ (& na stronie koszenia. Po wtgczeniu tej funkcji panel
sterowania bedzie zablokowany. Chcac jg wytaczyc, nacisnij jednoczesnie D] i 403 na panelu sterowania.
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7.5 Ochrona przed deszczem

Jezeli obawiasz sie, ze na koszenie moga wywrzec¢ negatywny wptyw niekorzystne warunki pogodowe,
mozesz wtgczyc funkcje Ochrona przed deszczem w Ustawieniach aplikacji. Po wtgczeniu tej funkgji, jesli
prognozowane sg opady deszczu, robot automatycznie wstrzyma koszenie i powroci do stacji tadowania. W
aplikacji mozna ustawic czas op6znienia reakcji na koniec opadow deszczu.

Uwaga: Koszenie mokrej trawy moze uszkodzic¢ trawnik. Zalecamy ustawienie opoznienia reakcji na koniec
opadow deszczu, aby robot pozostat w stacji tadowania przez pewien czas po ustaniu deszczu, co umozliwi
catkowite wyschniecie trawy przed kolejnym koszeniem.

7.6 Ochrona przed mrozem

Jeslitemperatura spadnie ponizej 6° C, koszenie moze trwale uszkodzi¢ trawniki. Bateria nie bedzie sie
tadowac z powodu mechanizmu ochrony. Aby temu zapobiec, mozesz wtgczyc funkcje Ochrona przed
mrozem w Ustawieniach za pomocg aplikacji. Funkcja ta automatycznie wstrzyma koszenie i wysle
robota z powrotem na stacje tadujgcg, gdy temperatura spadnie ponizej 6° C. Robot wznowi koszenie, gdy
temperatura przekroczy 11° C.
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Robot obstuguje wiele funkcji antykradziezowych, aby zapewnic¢ bezpieczng prace i chronic przed
nieautoryzowanym uzyciem. Dodatkowo, kamera przednia wykrywa obecnosc ludzi, co sprawia, ze robot
jest pomocnym straznikiem ogrodu.

7.7 Funkcje bezpieczenstwa
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o

7.7.1 Alarm w przypadku utraty kontaktu z podtozem

9

Gdy ta funkcja jest wtgczona, natychmiast wigczy sie alarm, gdy robot zostanie podniesiony, a sterowanie
aplikacjg zostanie wytgczone. Aby wznowic sterowanie aplikacjg, nacisnij dwukrotnie przycisk OK na panelu
sterowania, aby najpierw dezaktywowac blokade bezpieczenstwa.

s d
Yo!

7.7.2 Alarm w przypadku wyjechania poza obreb mapy

Jezelita funkcja jest wtgczona, robot zostanie zablokowany i alarm wtgczy sie natychmiast po wyjechaniu
poza obreb mapy. (Wtaczenie tej funkcji wymaga zatozenia modutu do taczenia sie z Internetem.)




o=

7.7.3 Lokalizacja w czasie rzeczywistym
Dzieki modutowi do tgczenia sie z Internetem, mozesz zobaczyc obecng lokalizacje robota w Mapach

Google. ) ) 2
L

7.7.4 Ostrzezenie o wykryciu obecnosci ludzi
Po wtgczeniu robot powiadomi Cie o wykryciu obecnosci ludzi.

7.7.5 Obraz w czasie rzeczywistym

Chcac monitorowac postepy koszenia ogrodu w czasie rzeczywistym, z dowolnego miejsca i w kazdej chwili,

dotknij °
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7.7.6 Patrol

Gdy robot znajduje sie w trybie czuwania, korzystajac z aplikacji mozna go wystac na patrol wzdtuz wyznaczonych

9

granic lub do okreslonych miejsc w ogrodzie. Funkcja jest dostepna po wtgczeniu o > Patrolowanie.

Q

9

Kontrolka na przedniej kamerze

Kolor kontrolki LED Znaczenie

1. Wideo na zywo z przedniej kamery jest przesytane
Miga na zielono strumieniowo do aplikacji.
2. Robot znajduje sie w trybie patrolowania.

7.8 Niestandardowy okres tadowania

Aby dostosowac okres tadowania robota do okreslonych godzin, mozesz wtgczyc funkcje Niestandardowy
okres tadowania przez Ustawienia > tadowanie w aplikacji. Po wtgczeniu tej funkcji, w stanie
bezczynnosci robot utrzymuje bezpieczny poziom natadowania akumulatora, natomiast w petnitaduje
akumulator wytgcznie w wyznaczonym czasie tadowania.

_‘-\‘

o L

Uwaga: Zespot techniczny MOVA bedzie prowadzit zdalne aktualizacje i przeglady oprogramowania firmowego
i aplikacji. Aby upewnic sie, ze posiadasz najnowszg wersje aplikacji i oprogramowania firmowego i cieszyc sie

J

najwiekszg iloscig funkcji, regularnie sprawdzaj powiadomienia lub wtacz funkcje Automatycznie pobieraj
aktualizacje.



8 Konserwacja

Aby zapewnic sobie najlepsze dziatanie i najwiekszg zywotnosc robota, czysc robota regularnie i wymieniaj
zuzyte czesci zgodnie z nastepujacym harmonogramem:

Czesc Czestotliwos¢ wymiany

Ostrza Co 6-8 tygodni lub wczesniej

Uwagi

» Mozesz sprawdzi¢ pozostaty czas dla ostrzy, przechodzac do Ustawienia > Czesci zuzywalne i konserwacja
w aplikacji. Po wymianie materiatow eksploatacyjnych zgodnie z instrukcjami przejdz do strony szczegotow
materiatu i stuknij Wymienitem to, aby zresetowac licznik.

= Jesli wyznaczytes obszary w swoim ogrodzie do rutynowego czyszczenia i serwisowania robota, mozesz
ustawic Punkty Konserwacji na mapie, przechodzac do Ustawienia > Przejdz do Punktu Konserwacji >
Edytuj Punkt. Po ustawieniu punktéw konserwacji mozesz po prostu stukngc Idz, aby skierowac robota do
wyznaczonych miejsc w celu tatwej obstugi.

8.1 Czyszczenie

Regularnie czys¢ swojego robota, aby zapobiec gromadzeniu sie scinkow trawy i brudu, ktore mogg zatykac
tarcze tngcqg i kota napedowe, co moze wptywac na wydajnosc koszenia, dokowania i poruszania sie.
Zalecamy uzycie zestawu do czyszczenia, dostepnego w lokalnych sklepach lub online.

/\ Ostrzezenie: Przed czyszczeniem wytgcz robota i obréc klucz bezpieczenstwa do pozycji OFF. Odtgcz
stacje tadujgca.

Uwaga: Odwracajgc robota nalezy zachowac ostroznosc, aby nie porysowac obiektywu kamery.

« Korpus robota, podwozie i tarcza tngca:
1. Wytacz robota i obroc klucz bezpieczenstwa do pozycji OFF.

2. Umiesc robota na miekkim podtozu i odwroc go do gory nogami.




3. Wyczysc korpus robota, tarcze tngcg i podwozie za pomocg weza.

/\ Ostrzezenie: Podczas czyszczenia podwozia, nie dotykaj ostrzy. Przed czyszczeniem zatdz rekawice.
Uwaga: Nie uzywaj do mycia myjki wysokocisnieniowej. Nie uzywaj detergentow.

« Styki tadowania i przednia kamera:

Stykitadowania robota i stacji tadowania oraz przednig kamere czysc¢ czystg sciereczkg. Po czyszczeniu
upewnij sie, ze stykitadowania i przednia kamera sg catkowicie suche.

Wazne: Obiektyw przedniej kamery nalezy przeczyscic raz na dwa tygodnie, co zapewni optymalne
pozycjonowanie i nawigacje.

» Kota napedowe:
Uzyj szczotki, aby usungc btoto z kot, zapewniajgc dobrg przyczepnosc.




8.2 Wymiana czesci

*« Wymiana ostrzy

Aby zachowac¢ odpowiednig ostrosc ostrzy, wymieniaj je regularnie. Zaleca sie wymieniac ostrza co 6-8
tygodni lub wczesniej. Uzywaj tylko oryginalnych ostrzy MOVA.

/\ Ostrzezenie: Wytacz robota i obré¢ klucz bezpieczenstwa do pozycji OFF. Zatdz rekawice ochronne
przed wymiang ostrzy.

Uwaga: Aby zapewnic stabilny system koszenia, zawsze wymieniaj wszystkie trzy ostrza naraz.
Uwaga: Odwracajgc robota nalezy zachowac ostroznosc, aby nie porysowac obiektywu kamery.

1. Wytgcz robota i obroc klucz bezpieczenstwa 2. Umies¢ robota na miekkim podtozu i odwrac
do pozycji OFF. go do gory nogami.

3. Odkrec sruby za pomocg srubokreta 4. zdemontuj trzy noze i sruby.
krzyzakowego.

5. Wyréwnaj nowe noze z otworamina tarczy 6. Upewnij sie, ze ostrza swobodnie sie
nozy, a nastepnie przymocuj je srubami. obracaja.




9 Bateria

Aby zapewnic sobie najdtuzszg zywotnosc baterii, taduj robota co 6 miesiecy. Gwarancja nie pokrywa
uszkodzen baterii spowodowanych jej catkowitym roztadowaniem. Nie taduj baterii, gdy temperatura
otoczenia jest wyzsza niz 45° C lub nizsza niz 6° C. Temperatura przechowywania dtugoterminowego

dla baterii powinna wynosi¢ pomiedzy -10° C a 35° C. Aby zminimalizowac ryzyko uszkodzen, zaleca sie
przechowywac baterie w temperaturze miedzy 0° C a 25° C.

Uwaga: Zywotnosc baterii robota zalezy od czestotliwosci uzywania i dtugosci dziatania. Jezeli bateria
jestuszkodzona i nie moze zostac natadowana, nie wyrzucaj jej wraz ze zwyktymi smieciami. Przestrzegaj
przepisow dotyczgcych recyklingu.

Tryb tadowania przy niskim poziomie baterii:

Jezelitryb tadowania przy niskim poborze jest wtgczony, funkcje niezwigzane z tadowaniem zostang wytgczone
(zostanie wytgczona siec).

= Aby wigczyc tryb tadowania niskiej mocy, przytrzymaj jednoczesnie przycisk ] i przycisk 0 a nastepnie szybko
nacisnij przycisk OK 5 razy. Ustyszysz powiadomienie: tryb tadowania przy niskim poziomie baterii wtgczony.

= Aby wytgczyc tryb tadowania niskiej mocy, uruchom ponownie robota.

10 Przechowywanie w okresie zimowym

= Robot

1. Nataduj baterie do petna. Wytgcz robota i obroc klucz zabezpieczajgcy do pozycji OFF.

2. Zanim odtozysz robota na zime, wyczysc¢ go doktadnie.

3. Robot powinien by¢ przechowywany w suchym miejscu, w temperaturze powyzej 0° C.

« Stacja tadowania

Odtgcz stacje tadowania od pradu i umiesc jg w suchym i chtodnym miejscu, bez bezposredniego dziatania
promieni stonecznych.

Uwaga: Po zimowym przechowywaniu prosze ponownie zainstalowac stacje tadujgcg i umiescic w niej
robota do tadowania. Jesli ponownie zainstalujesz stacje tadujgcg w innym miejscu, robot automatycznie
zaktualizuje lokalizacje stacji, gdy tylko sie nataduje i opusci stacje. W przypadku btedoéw pozycjonowania z
powodu duzych zmian w ogrodzie, zaleca sie ponowne mapowanie obszaru.

11 Transport

Do transportu na dtugie odlegtosci upewnij sie, ze robot jest wytgczony. Zaleca sie uzycie oryginalnego
opakowania.

A Ostrzezenie

* Wytgcz robota i obroc klucz zabezpieczajgcy do pozycji OFF przed transportem.

= Podnies robota za tylny uchwyt, trzymajac tarcze tngcg z dala od ciata.



12 Rozwigzywanie problemow

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Robot nie jest potgczony z
aplikadg.

1. Robot znajduje sie poza
sygnatem WiFi lub zasiegiem
Bluetooth.

2. Robot jest wytaczony lub
ponownie sie uruchamia.

1. Sprawd?, czy robot zakonczyt proces wigczania.
2. Sprawdz, czy ruter dziata poprawnie.

3. Przybliz sie do robota, aby nawigzac potgczenie
Bluetooth.

Robot utracit kontakt z
podtozem.

Koto nie dotyka ziemi.

1. Potdz robota z powrotem na rownej powierzchni.

2. Nacisnij przycisk OK dwa razy, aby odblokowac robota.
3. Robot nie potrafi pokonac przeszkad wyzszych niz 4 cm.
Upewnij sie, Ze grunt na obszarze dziatania robota jest
rowny.

Robot jest przechylony.

Przechyt robota jest wiekszy niz
37°.

1. Potdz robota z powrotem na rownej powierzchni.

2. Nacisnij przycisk OK dwa razy, aby odblokowac robota.
3. Robot nie potrafi wjezdzac po zboczach o stopniu
nachylenia wiekszym niz 40% (22°).

Robot jest unieruchomiony.

Robot jest unieruchomiony i nie
moze sie wydostac.

1. Usun przeszkody znajdujgce sie w poblizu i sprobuj
ponownie.

2. Recznie przenies robota na ptaskie i otwarte miejsce w
obrebie mapy i sprobuj rozpoczac zadanie ponownie. Jezeli
problem bedzie sie powtarzac, sprobuj ponownie po tym,
jak robot wrdci do stagji tadowania.

3. Sprawdz, czy w podtozu sa dziury. Wypetnij nierdwnosci
podtoza przed koszeniem, aby uchronic robota przed
unieruchomieniem.

4. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz 10 cm.
Mozesz regulowac wysokos¢ omijania przeszkod badz
skosi¢ trawnik przy uzyciu konwencjonalnej kosiarki, aby
uchronic robota przed unieruchomieniem.

5.Jezeli w danej lokalizacji robot czesto zostaje
unieruchomiony, mozesz ustawic¢ w niej strefe wytgczona.

Btgd lewego/prawego kota
napedowego.

Koto nie moze sie obracac
lub wystepuje problem z jego
silnikiem.

1. Wyczysc¢ kota napedowe, po czym ponow probe.

2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat, sprobuj
zrestartowac robota.

3. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstuga klienta.

Tarcza tngca nie moze sie
obracac.

Tarcza tngca nie moze sie
obracac lub zachodzi problem z
napedem.

1. Wyczysc tarcze tngcg i sprobuj ponownie.

2. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz 10 cm.
Aby uchronic tarcze tnacg przed zablokowaniem sie
w trawie, mozesz wstepnie skosic trawnik przy uzyciu
konwencjonalnej kosiarki.

3. Sprawdz, czy pod tarczg tngcg znajduje sie woda.
Jezeli tak, przenies robota w suche miejsce i sprobuj
ponownie.

4. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat, sprobuj
zrestartowac robota.

5. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstugg klienta.

Btad tadowania.

Robot jest zadokowany w stacji
tadowania, ale wystepuje
problem z przeptywem pradu
lub napieciem.

1. Sprawdz, czy stacja tadowania jest poprawnie
podtgczona do pradu.

2. Sprawdz, czy stykitadowania na robocie i stacja
tadowania sg czyste.

3. Po zakonczeniu sprawdzania, sprobuj ponownie
zadokowac robota w stacji tadowania.

4. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstugg klienta.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Zbyt wysoka temperatura
baterii.

Temperatura baterii = 60°C .

1. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C . Mozesz
poczekac, az temperatura spadnie automatycznie.

2. Mozesz wytaczyc robota i sprobowac uruchomi¢ go
ponownie za chwile.

3. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstuga klienta.

Wysoka temperatura
baterii.

Temperatura baterii wynosi =
45°C.

1. tadowanie moze zakonczy¢ sie niepowodzeniem,
jezeli temperatura baterii wynosi wiecej niz 45°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C .

Niska temperatura baterii.

Temperatura baterii wynosi <
6°C.

1. tadowanie moze zakonczy¢ sie niepowodzeniem,
jezelitemperatura baterii wynosi mniej niz 6°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura wynosi wiecej niz 6°C .

Robot stracit orientacje.

Ustalanie lokalizacji przerwane.

1. Sprawdz, czy obiektyw przedniej kamery robota nie
jest zabrudzony. Brud moze mie¢ negatywny wptyw na
pozycjonowanie.

2. Recznie przenies robota na otwarte miejsce w
obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc¢ zadanie ponownie.
3.Jezeli nie uda sie przywrocic ustalania lokalizacji,
zdalnie skieruj robota do stacji za posrednictwem
aplikacjii rozpocznij koszenie.

Btad czujnika.

Btad czujnika.

1. Uruchom ponownie robota i sprobuj ponownie.
2.Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstuga klienta.

Robot znajduje sie w strefie
wytaczonej.

Robot znajduje sie w strefie
wytaczonej.

1. Recznie przenies robota ze strefy wytgczonych i
sprobuj ponownie.

2. Zdalnie kontroluj robota przez aplikacje, aby
przeniesc¢ go ze strefy wytgczonej i sprébuj ponownie.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

1. Recznie przenies robota na obszar mapy i sprobuj
ponownie.

2. Zdalnie, za pomocg aplikadji przywrd¢ robota na
obszar mapy i sprobuj ponownie.

Zatrzymanie awaryjne

aktywowane.

Przycisk Stop na robocie jest
wecisniety.

Nacisnij przycisk OK dwa razy, aby odblokowac robota.

Niski poziom baterii. Robot
wytaczy sie niedtugo.

Poziom baterii wynosi < 10%.

Zadokuj robota w stacji, aby natadowac baterie.

Robot jest poza mapg.
Ryzyko kradziezy.

Robot jest poza mapg.

1. Recznie przeprowad? robota z powrotem do obszaru
roboczego.

2. Mozesz wytgczyc¢ Alarm w przypadku wyjechania
poza obreb mapy w aplikacji (Ustawienia).

Powrot do stagji
zakonczony
niepowodzeniem.

Wracajac do stacjitadowania,
robot nie moze jej odnalez¢.

1. Sprawdz, czy robot nie jest blokowany przez przeszkody.
Po ich usunieciu sprobuj ponownie.

2. Oswietlenie powinno by¢ odpowiednie, a pogoda
bezchmurna (. nie ma deszczu ani maty). Niekorzystne
warunki pogodowe mogg mie¢ negatywny wptyw na
mozliwos¢ powrotu robota.

3. Sprawdz, czy mapa aktualnie uzywana w aplikacji
pokrywa sie z lokalizacjg dziatania robota. Jesli tak nie jest,
wigcz odpowiednig mape w czesci ,Edycja mapy” .

4. Sprawdz, czy stacja tadowania znajduje sie w obrebie
aktualnie uzywanej mapy.

5. Zdalnie skieruj robota z powrotem do stacji tadowania za
posrednictwem aplikacji.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Dokowanie w stacji
tadowania zakoriczone
niepowodzeniem.

Robot znajduje stacje tadowania,
ale nie potrafi sie zadokowac.

1. Oswietlenie powinno by¢ odpowiednie, a pogoda
bezchmurna (. nie ma deszczu ani maty). Niekorzystne
warunki pogodowe mogg mie¢ negatywny wptyw na
zdolnosc robota do dokowania.

2. Sprawd?, czy folia odblaskowa na stacji tadujacej jest
brudna lub zablokowana.

3. Sprawdz, czy naprzeciw stacji nie znajduja sie przeszkody.
4. Sprawdz, czy stacja nie zmienita potozenia.

5. Sprawdz, czy ptyta podstawowa jest pokryta grubym
btotem.

6. Sprawdz, czy stacja znajduje sie na zboczu.

7. Sprawdz, czy stacja ma zasilanie.

8. Pomoz robotowi zadokowac na stacji za pomoca pilota
lub manualnie.

Ustalanie lokalizacji
zakoriczone
niepowodzeniem.

Ustalanie lokalizacji jest

niemozliwe, gdy robot prébuje

rozpoczgc zadanie.

1. Oswietlenie powinno by¢ odpowiednie, a pogoda
bezchmurna (4. nie ma deszczu ani mgty). Niekorzystne
warunki pogodowe mogg mie¢ negatywny wptyw na
okreslenie wtasnej pozycji przez robota.

2. Recznie przenie$ robota na ptaskie i otwarte miejsce
w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc¢ zadanie ponownie.
3.Jezeli problem bedzie sie powtarzat, sprobuj
ponownie, gdy robot znajdzie sie w stacji.

4. W razie utrzymywania sie problemu z
pozycjonowaniem przenies stacje tadowania w otwarty
teren i ponownie przeprowadz proces tworzenia mapy.

Niewystarczajgca
przestrzen do skretu przed
stacja.

Niewystarczajgca przestrzen do

skretu przed stacjg.

1. Jesli stacja jest umieszczona na krawedzi mapy lub
wewnagtrz niej, upewnij sie, ze istnieje co najmniej 1
m wolnej przestrzeni miedzy przednig czescig ptyty
podstawowej stacji a granica mapy; w przeciwnym
razie robot moze nie by¢ w stanie skrecic.

2. Przenies stacje lub zmiert mape w Edycja mapy.

Sciezka zablokowana.

Sciezka zablokowana.

1. Sprawdz, czy na sciezce ustawiono strefe zakazu.
2. Sprawdz, czy na drodze robota nie ma przeszkod.
3.Jesli robot nadal nie moze przejs¢, usun sciezke w
edytorze mapy i ustaw nowa.

Wystapit problem z
przednig kamera.

Wystapit problem z przednig
kamera.

1. Wyczys¢ kamere przednig czysta szmatka.

2. Uruchom robota ponownie.

3. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Przednia kamera jest
zablokowana.

Przednia kamera jest
zablokowana.

1. Przed ponowieniem proby sprawdz, czy przednia
kamera nie jest niczym zastonieta.

2. Jesli obiektyw kamery jest zabrudzony, przed
ponowieniem proby przetrzyj go miekkg sciereczka.

Staby sygnat
pozycjonowania.

Staby sygnat pozycjonowania.

1. Musi by¢ bezchmurnie. Rzesisty deszcz lub potmrok
mogag miec¢ negatywny wptyw na okreslenie wtasnej
pozycji przez robota. Robot wznowi prace po
przywréceniu sygnatu pozycjonowania.

2. W razie utrzymywania sie problemu, przed
rozpoczeciem zadan uzyj trybu zdalnego sterowania
i recznie poprowadz robota z powrotem do stacji
tadowania.

Podczas automatycznego
tworzenia mapy pojawia

sie btad wykrywania granic.

Podczas automatycznego

tworzenia mapy pojawia sie btgd

wykrywania granic.

1. Oswietlenie musi by¢ odpowiednie - nie moze by¢
zbyt jasno, ani zbyt ciemno.

2. Ustawien dokonuj bezchmurny dzier, nie moze by¢
maty, ani deszczu.

3. Obiektyw przedniej kamery robota musi by¢ czysty,
nie wolno jej niczym przestaniac.

4. Podtoze musi by¢ rowne, gdyz nieréwnosci moga
utrudniac wykrywanie.

5. Jesli wykrywanie granic nadal nie dziata, wtacz tryb
zdalnego sterowania, co umozliwi utworzenie mapy.




13 Specyfikacja

Nazwa produktu

Seria MOVA VIAX

SKU VIAX 300
. Model MVW1200
Informacje podstawowe
Wymiary 595 x 380 x 272 mm
Waga robota (z akumulatorem) 9,4 kg
Zalecana wydajnosc pracy 300 m?

Skutecznosc koszenia !

Standardowa: 300 m?/dzien
Wysoka: 500 m?/dzien

Temperatura dziatania

Koszenie Wysokos¢ koszenia 20-60 mm
Szerokosc koszenia 20cm
Czastadowania ? 45 min
(zas koszenia na jednym tadowaniu 3 50 min
Poziom mocy akustycznej LWA 57 dB(A)
Niepewnosci pomiarowe KWA 3 dB(A)
Emisja dzwieku
Poziom cisnienia akustycznego LpA 49 dB(A)
Niepewnosci pomiarowe KpA 3 dB(A)
0-50° C

Zalecana: 10-35° C

Temperatura przechowywania
dtugoterminowego

-10-35°C
Zalecana: 0-25° C

Maksymalna Moc RF

Stan pracy Kosiarka: IPX6
Klasyfikacja IP Stacja tadowania: IPX4
Zrodto zasilania: P67
Faksymalny stopien nachylenia obszaru 40% (22°)
0szenia
Zakres czestotliwosci Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz
tacznosé 802.11b:16+2dBm (11 Mb/s)

802.11g:14+2dBm (54 Mb/s)
802.11n:13+2dBm (HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm




tacznosc

Wi-Fi

Wi-Fi 2.4 GHz
(2400-2483.5M)

Ustuga potaczenia z Internetem
(opcjonalnie) 4

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS (opcjonalnie) >

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QzSS

Silnik koszenia

Predkosc

2500 obr./min

Akumulator (kosiarka)

Model akumulatora 6

MBPM10

Typ akumulatora

Akumulator litowo-jonowy

Pojemnosc znamionowa

2,5Ah

Napiecie znamionowe

18V DC

Model tadowarki MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)

Napiecie wejsciowe 100~240 V AC
Zrédto zasilania

Napiecie wyjsciowe 20V DC

Prad wyjsciowy 15A/3A

Maodel stacji tadujgcej MCV20

Napiecie wejsciowe 20V DC
Stacja tadowania Napiecie wyjsciowe 20V DC

Prad wejsciowy 1,5A/3A

Prad wyjsciowy 1,5A/3A

Zapasowe noze i sruby 9

Akcesoria

Model noza MBKM10 (MOVA)

Kota napedowe Typ kot Terenowe

1. Na podstawie testow w laboratorium MOVA.

2. Czastadowania ma zastosowanie, gdy robot automatycznie powraca do stacji tadowania przy niskim
poziomie baterii.

3. Na podstawie testow w laboratorium MQOVA.

4. Wymagana instalacja modutu tgcza.

5.Wymagana instalacja modutu tacza.

6. VIAX 300 jest kompatybilny zaréwno z akumulatorami MBPM10 (2,5 Ah), jak i MBPM20 (5 Ah).

Uwaga: Ze wzgledu na to, ze nieustannie pracujemy nad udoskonaleniem naszego produktu, jego specyfikacja
maoze ulec zmianie. Aby uzyskac najnowsze informacje, odwiedz naszg strone internetowg: https://www.mova.
tech.



UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

SpaceWalker Technology Hong Kong CO., Limited niniejszym oswiadcza, ze typ
urzgdzenia radiowego Robot koszacy MOVA ViAX 300 jest zgodny z dyrektywg
2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
nastepujgcym adresem internetowym: https://files.innpro.pl/mova

Adres producenta: ROOM 01, 26TH FLOOR,WORKING VIEW COMMERCIAL
BUILDING, 21 YIU WAH STREET, CAUSEWAY BAY HK

Czestotliwos¢ radiowa: Bluetooth & Wi-Fi: 2400,0-2483,5 MHz
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

Specyfikacje baterii produktu

Cecha Wartos¢

Kategoria baterii Wbudowana bateria litowa
Typ baterii Akumulator litowo-jonowy
Zawiera Kadm/Otéw (>0.002% Cd, >0.004%  Nie

Pb)

Waga netto (kg) 287+5g

Pojemno$¢ (mAh) Pojemnosc¢ : 2500 mAh



Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

Wszelkie informacje dotyczgce obstugi urzgdzenia znajdujg sie w instrukcji obstugi. Zanim zaczniesz z niego korzysta¢, zapoznaj sie z jej
trescia i stosuj sie do zawartych w niej wskazéwek.

Przed uzyciem zapoznaj sie rowniez z ponizszymi informacjami:

Ostrzezenia dotyczace uzytkowania

1. Bezpieczenstwo dzieci i zwierzat:

eProdukty takie jak roboty koszace i moduty zamiatajgce nie sg przeznaczone do obstugi przez dzieci. Trzymaj dzieci i zwierzeta z dala od
urzadzen podczas ich pracy, aby unikng¢ obrazen.

eAkcesoria, takie jak noze do robotéw koszgcych, powinny by¢ przechowywane w miejscu niedostepnym dla dzieci ze wzgledu na ostre
krawedzie.

2. Bezpieczenstwo elektryczne:

eAkumulatory, klimatyzatory przenosne oraz mikroinwertery nalezy uzywac zgodnie z instrukcjg obstugi. Podtgczaj je wytacznie do gniazd
i ztgczy zgodnych ze specyfikacjg techniczng producenta.

eUnikaj kontaktu elektrycznych czesci urzadzen z wodg, chyba ze sg one oznaczone jako wodoodporne.

eNie uzywaj uszkodzonych kabli, ztaczy ani akumulatoréw. W przypadku zauwazenia uszkodzen natychmiast przerwij uzytkowanie i
skontaktuj sie z serwisem.

3. Wodoodpornos¢ i ochrona przed wilgocia:

eProdukty oznaczone jako wodoodporne nalezy uzywac¢ zgodnie z ich specyfikacja. Nie zanurzaj ich gteboko ani nie eksponuj na dziatanie
wody przez diugi czas, jesli producent tego nie zaleca.

e Akumulatory i mikroinwertery powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia, chyba Ze posiadajg odpowiednig klase ochrony (np. IP65/IP67).
4. Bezpieczenstwo pracy urzadzen automatycznych:

eRoboty koszace i akcesoria do nich powinny by¢ uzywane na terenie wolnym od przeszkdd, kamieni, kabli i innych przedmiotéw, ktére
mogg zaktoci¢ prace lub spowodowaé uszkodzenia.

ePrzed uruchomieniem robota koszgcego upewnij sig, ze obszar pracy jest odpowiednio oznaczony, aby unikngé¢ kolizji z osobami lub
zwierzetami.

5. Bezpieczenstwo transportu i przechowywania:

eWalizki i torby ochronne do urzadzen elektronicznych lub bagazu powinny by¢ odpowiednio zamkniete i zabezpieczone, aby unikngé
uszkodzenia zawartosci podczas transportu.

ePrzechowuj akumulatory i urzgdzenia elektryczne w suchym, chtodnym miejscu, z dala od zrédet ciepta i Swiatta stonecznego.

6. Ryzyko mechaniczne:

eAkcesoria z ostrymi elementami, takie jak noze do robotéw koszacych, mogga powodowac obrazenia. Zaktadaj je zgodnie z instrukcjg i
uzywaj odpowiednich rekawic ochronnych podczas wymiany.

eUpewnij sig, ze wszystkie ruchome elementy urzadzen sg odpowiednio zamocowane przed uruchomieniem.

Informacje dotyczace prawidlowego uzytkowania

1. Przygotowanie urzadzen do pracy:

ePrzed pierwszym uzyciem zapoznaj si¢ z instrukcjg obstugi, aby prawidtowo skonfigurowac urzadzenie. Sprawdz, czy wszystkie elementy sg
odpowiednio zamocowane.

oW przypadku robotéw koszacych i klimatyzatorow przenosnych upewnij sie, ze obszar pracy jest odpowiednio przygotowany (usuniete
przeszkody, stabilne podioze).

2. Eksploatacja urzadzen elektrycznych:

oW przypadku klimatyzatoréw przenosnych i mikroinwerterow uzywaj urzadzen w dobrze wentylowanych miejscach, aby zapobiec
przegrzaniu.

eAkumulatory i baterie nalezy tadowac zgodnie z zaleceniami producenta, unikajgc przetadowania i catkowitego roztadowania.

3. Konserwacja i czyszczenie:

eRegularnie czys¢ urzadzenia, takie jak roboty koszace, z trawy, kurzu i innych zanieczyszczen, aby zapewni¢ ich efektywne dziatanie.

oW przypadku akcesoriéw elektronicznych uzywaj miekkiej, suchej sciereczki. Nie uzywaj agresywnych srodkdw chemicznych ani wody do
czyszczenia elementow elektrycznych.

4. Przechowywanie:

eUrzadzenia przechowuj w suchym i bezpiecznym miejscu, z dala od wilgoci, skrajnych temperatur oraz zrédet ciepta.

eAkumulatory i baterie przechowuj w stanie czesciowego natadowania, aby wydtuzy¢ ich zywotnos¢.

Dodatkowe srodki ostroznosci

eOchrona srodowiska:

eZuzyte akumulatory i urzadzenia elektroniczne nalezy utylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi odpadoéw elektronicznych. Nie
wyrzucaj ich do zwyktych pojemnikéw na $mieci.

oW przypadku robotéw koszacych i klimatyzatoréw regularnie sprawdzaj stan techniczny urzadzenia, aby unikngé wyciekéw oleju, ptynéw
chtodniczych lub innych substanciji.

eEfektywnos¢ energetyczna:

eKorzystaj z energooszczednych trybdw pracy, jesli sg dostgpne, aby zmniejszy¢ zuzycie energii.

ePrzechowuj urzadzenia w stanie gotowosci do pracy (np. z natadowanym akumulatorem) w przypadku planowanych dziatan outdoorowych.
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Ochrona Srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz
potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego.
System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony
Srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegotowe informacje na ten temat mozna
uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktorym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE), dotycza-
cych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
Srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez produ-
centa.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora / producenta dostepne na
stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci€) we wiasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku braku
informacji o koniecznych akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos$¢ stanu fizycznego
produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak
poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

importer: {NINIP L)

INNPRO Robert Btedowski sp. z 0.0.
ul. Rudzka 65c

44-200 Rybnik, Polska

tel. +48 533 234 303
hurt@innpro.pl

www.innpro.pl

Autoryzowany przedstawiciel w UE:

EUREP GmbH

Unterlettenweg 1a, 85051 Ingolstadt, Niemcy
Email: eurep@eurep-gmbh.com



Srodki bezpieczenstwa

Przed przystgpieniem do tadowania sprawdz czy styki urzgdzenia sg czyste. Nigdy nie
pozostawiaj urzgdzenia podczas uzytkowania i tadowania bez nadzoru. Zadbaj o to,
aby w sytuacji awaryjnej moéc szybko odtgczy¢ urzgdzenie od zrddta zasilania.

Nigdy nie wystawiaj urzgdzenia na dziatanie wysokiej temperatury.

taduj urzadzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materiatéw
tatwopalnych, zachowaj wolng przestrzenn min 1m od innych obiektow.

Nigdy nie zakrywaj urzgdzenia podczas tadowania.

Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, kabli itp bez rekomendacji i atestu
producenta.

Zadbaj o swoje mienie, urzgdzenie wyposazone jest w ogniwa ktére sg trudne do
ugaszenia, wyposaz sie w ptachte gasnicza.

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z uwagi na
swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania.
Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach laboratoryj-nych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla urzgdzenia, a sam akumulator jest
nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od
deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby
zachowac maksymalng zywotnos$¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywad do
poziomu ponizej 3,18V lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla
ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom
jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miej-scu suchym, z dala od
stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LI-PO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory z uwagi
na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania.
Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumulator jest
nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od
deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha produktu. Aby
zachowac¢ maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztado-wywac do
poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla
ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom
jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od
stonca i ujemnych temperatur.






	Pusta strona
	Pusta strona
	Pusta strona
	Pusta strona
	Pusta strona



